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引  言
JJF1071-2010 《国家计量校准规范编写规则》、JJF1001-2011 《通用计量术语及定义》共同构成本规范修订工作的基础性系列规范。并结合我省机动车检验软件检测的实际情况，对JJF（黑）68-2011《机动车检验软件检测规范》进行修订。与JJF（黑）68-2011相比，除编辑性修改外，本规范主要技术变化如下：
—— 增加了引言作为必备内容；

—— 明确了引用文件的含义，引入了注日期引用文件与不注日期引用文件的要求；

—— 依据新的标准JJF 1682-2007《计量器具软件测评指南》、GB 3847-2018《车用压燃式发动机和压燃式发动机汽车排气烟度排放限值及测量方法》、GB 7258-2017《机动车运行安全技术条件》、GB 18285-2018《点燃式发动机汽车排气污染物排放限值及测量方法（双怠速法及简易工况法）》、GB/T 18344-2016《汽车维护、检测、诊断技术规范》、GB 18565-2016《营运车辆综合性能要求和检验方法》、GB 21861-014《机动车安全技术检验项目和方法》、JT/T 198-2016《道路运输车辆技术等级划分和评定要求》对目录进行重新修订；

—— 依据新的标准对相应的汽油、柴油汽车尾气排放的数据进行了修订；

—— 重新修订附录A、B。
本规范的历次版本发布情况为：

—— JJF（黑）68-2011
机动车检验软件检测规范

1  范围
本检测规范适用于新建、运行及维护后的机动车检测站（含机动车安全检测站、营运车综合性能检测站、机动车尾气排放检测站）的检验软件的检测工作。
2  引用文献
JJF 1682-2007 计量器具软件测评指南
GB 3847-2018 车用压燃式发动机和压燃式发动机汽车排气烟度排放限值及测量方法

GB 7258-2017 机动车运行安全技术条件

GB 18285-2018 点燃式发动机汽车排气污染物排放限值及测量方法（双怠速法及简易工况法）

GB/T 18344-2016 汽车维护、检测、诊断技术规范

GB 18565-2016 营运车辆综合性能要求和检验方法

GB 21861-2014 机动车安全技术检验项目和方法

JT/T 198-2016 道路运输车辆技术等级划分和评定要求

凡是注日期的引用文件，仅注日期的版本适用于本规范；凡是不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本规范。
3  术语和定义
3.1  机动车安全技术检验

 按照GB 7258《机动车运行安全技术条件》、GB 21861《机动车安全技术检验项目和方法》对机动车运行安全技术条件要求条件进行的检验。
3.2  营运车综合性能检验

按照GB 18565《营运车辆综合性能要求和检验方法》、JT/T 198《道路运输车辆技术等级划分和评定要求》，对营运车进行技术等级评定的检验和按照GB 18565-2016、GB／T18344、GB 7258对营运车进行二级维护竣工的检验。
3.3  机动车尾气排放检验

按照GB 18285《点燃式发动机汽车排气污染物排放限值及测量方法（双怠速法及简易工况法）》、GB 3847《车用压燃式发动机和压燃式发动机汽车排气烟度排放限值及测量方法》对机动车尾气排放指标进行检验。
4  检测条件

a）环境温度：（4～40）℃；

b) 相对湿度：≤85%；

c）电源电压：（220±11）V；

d）检测应在周围无影响检测工作的污染、震动、噪声、电磁干扰环境下进行。
5  检测设备
     笔记本电脑，应存储最新版本的GB7258-2017、GB21861-2014、JT/T198-2016、GB18565-2016、GB/T18344-2016、GB18285-2018、GB3847-2018的全文软件。

6  检测项目及技术要求和方法
6.1  机动车安全技术检验

6.1.1  检验项目必须满足GB 21861-2014中“4检验项目”的要求；检验方法必须满足GB 21861-2014中“5检验方法”的要求；人工检验报告单必须符合GB 21861-2014“附录H”的要求；仪器设备检测的报告单必须符合GB 21861-2014“附录G”和“附录I”的要求，同时要有车辆照片采集系统；机动车安全技术检测线必须配备二次仪表监控系统。

6.1.2  台试检验制动力的数学计算模型必须符合GB 7258-2017中7.11.1.1的要求见表1。

表 1 台试检验制动力要求
	机动车类型
	制动力总和与整车重量的百分比
	轴制动力与轴荷a的百分比

	
	空载
	满载
	前轴b
	后轴b

	三轮汽车
	
	—
	≥60c

	乘用车、其它总质量不大于 3500 kg的汽车
	≥60
	≥50
	≥60c
	≥20c


表1（续）

	机动车类型
	制动力总和与整车重量的百分比
	轴制动力与轴荷a的百分比

	
	空载
	满载
	前轴b
	后轴b

	铰接客车、铰接式无轨电车、汽车列车
	≥55
	≥45
	
	

	其它汽车
	≥60d
	≥50
	≥60c
	≥5e

	挂车
	
	
	
	≥55f

	普通摩托车
	—
	—
	≥60
	≥55

	轻便摩托车
	—
	—
	≥60
	≥50

	注：
a  用平板制动检验台检验乘用车、其他总质量小于等于3500 kg的汽车时应按左右轮制动力最大时刻所分别对应的左右轮动态轮荷之和计算。

    b  机动车（单车）纵向中心线中心位置以前的轴为前轴，其它轴为后轴；挂车的所有车轴均按后轴计算；用平板制动试验台测试并装轴制动力时，并装轴可视为一轴。

c  空载和满载状态下测试均应满足此要求。

d  对于总质量小于等于1.2倍的专项作业车应大于等于50 %。

e  满载测试时后轴制动力百分比不做要求；空载用平板制动检验台检验时应大于等于35 %；总质量大于3500 kg的客车，空载用反力滚筒式制动试验台测试时应大于等于40 %，用平板制动检验台检验时应大于等于30 %。

f  满载状态下测试时大于等于45 %。


6.1.3  台试检验制动力平衡（两轮、边三轮摩托车、前轮距小于等于460 mm的正三轮摩托车和轻便摩托车除外）应符合GB 7258-2017中7.11.1.2的要求： 

 a）在制动力增长全过程中同时测得的左右轮制动力差的最大值，与全过程中测得的该轴左右轮最大制动力差中大者之比，对前轴新注册车不应大于20 % （在用车不应大于24 %）；

b）对后轴,在轴制动力不小于该轴轴荷的60 % 时，在制动力增长全过程中同时测得的左右轮制动力差的最大值，与全过程中测得的该轴左右轮最大制动力差中大者之比，新注册车不应大于24 %（在用车不应大于30 %）；

c）对后轴, 在轴制动力小于该轴轴荷的60 % 时，在制动力增长全过程中同时测得的左右轮制动力差的最大值新注册车不应大于该轴轴荷的8 %（在用车不应大于10 %）；
6.1.4  台试检验制动协调时间应符合GB 7258-2017中7.11.1.3的要求：
 汽车的制动协调时间，对液压制动的汽车不应大于0.35 s，对气压制动的汽车不应大于0.60 s；铰接客车、铰接式无轨电车的制动协调时间不应大于0.80 s 。

6.1.5  台试检验汽车车轮阻滞力应符合GB 7258-2017中7.11.1.4的要求：
进行制动力检验时各车轮的阻滞力均不应大于车轮所在轮荷的10 %。

6.1.6  台试检验驻车制动率应符合GB 7258-2017中7.11.2的要求：
  当采用制动检验台检验汽车和正三轮摩托车驻车制动装置的制动力时，机动车空载，乘坐一名驾驶员，使用驻车制动装置，驻车制动力的总和不应小于该车在测试状态下整车重量的 20 %（对总质量为整备质量 1.2 倍以下的机动车为不小于15 %）。

6.1.7  远光光束发光强度应符合GB 7258-2017中8.5.2的要求
                    表2 前照灯远光光束发光强度最小值要求         单位：cd
	机动车类型
	检查项目

	
	新注册车
	再用车

	
	一制灯
	两制灯
	四制灯a
	一制灯
	两制灯
	四制灯b

	三轮车
	8000
	6000
	
	6000
	5000
	

	最高设计车速小于
70 km/h的汽车
	
	10000
	8000
	
	8000
	6000

	其他汽车
	
	18000
	15000
	
	15000
	12000

	普通摩托车
	10000
	8000
	
	8000
	6000
	

	轻便
	4000
	3000
	
	3000
	2500
	

	拖拉机运运输组
	标定功率＞18 kW
	
	8000
	
	
	6000
	

	
	标定功率≤18 kW
	6000b
	6000
	
	5000b
	5000
	

	注： 
a 四灯制是指前照灯具有四个远光光束；采用四灯制的机动车其中两只对称的灯达到两灯制的要求时视为合格

b 允许手扶拖拉机运输机组只装用一只前照灯。


6.1.8  台式检验光束照射位置应符合GB 7258-2017中8.5.3的要求：

a) 在空载车状态下，汽车、摩托车前照灯近光光束照射在距离10 m的屏幕上，近光光束明暗截止线转角或中点的垂直方向位置，对近光光束透光面中心（基准中心，下同）高度小于等于1000 mm的机动车，应不高于近光光束透光面中心所在水平面以下50 mm的直线且不低于近光光束透光面中心所在水平面以下300 mm的直线；对近光光束透光面中心高度大于1000 mm的机动车，应不高于近光光束透光面中心所在水平面以下100 mm的直线且不低于近光光束透光面中心所在水平面以下350 mm的直线。除装用一只前照灯的三轮汽车和摩托车外，前照灯近光光束明暗截止线转角或中点的水平方向位置，与近光光束透光面中心所在处置面相比，向左偏移应小于等于170 mm，向右偏移应小于等于350 mm。
b) 在空载车状态下，轮式拖拉机运输机组前照灯近光光束照射在距离10 m 的屏幕上，近光光束中点的垂直位置应小于等于0.7H（H 为前照灯近光光束透光面中心的高度），水平位置向右偏移应小于等于350 mm 且不应向左偏移。
c) 在空载车状态下，对于能单独调整远光光束的汽车、摩托车前照灯，前照灯远光光束照射在距离10 m的屏幕上，其发光强度最大点的垂直方向位置，应不高于远光光束透光面中心所在水平面（高度值为H）以上100 mm的直线且不低于远光光束透光面中心所在水平面以下0.2H的直线。除装用一只前照灯的三轮汽车和摩托车外，前照灯远光发光强度最大点的水平位置，与远光光束透光面中心所在垂直面相比，左灯向左偏移应小于等于170 mm 且向右偏移应小于等于350 mm，右灯向左和向右偏移均应小于等于350 mm。
6.1.9  台试检验转向轮侧滑量要求应符合GB 7258-2017中6.10的要求：

a) 对前轴采用非独立悬架的汽车，其转向轮的侧滑量应为±5m/km之间。

b) 对前轴采用独立悬架的汽车，其转向轮的侧滑量不做评判依据。

c）侧滑量检测时，滑板向内移动侧滑值为正，滑板向外移动侧滑值为负。

6.1.10机动车车速表检验值应符合GB 7258-2017中4.11的要求：

a) 汽车车速度表示值为40 km/h时,车速表检验台指示值为32.8 km/h～40 km/h范围内为合格。

b) 摩托车车速表示值为30 km/h时,车速表检验台指示值为23.6 km/h～30 km/h范围内为合格。
6.2  道路运输车辆技术等级划分和评定要求
6.2.1  车型数据库至少存储10000种以上车型数据，并且含有常用车型的动力性和油耗数据。

6.2.2  动力性检验计算数学模型应符合GB 18565-2016中5.2.1的要求：Vw≥Ve或Vw≥Vm                     

其中：

Vw——驱动轮轮边稳定车速km/h；

Ve——额定功率车速km/h；

Vm——额定扭矩车速km/h。

6.2.3  最大总质量超过3500 kg的在用道路运输车辆的燃料经济性应符合GB 18565-2016中5.2.2的要求。

6.2.4  台试检验整车制动率、轴制动率和制动不平衡率应符合GB 18565-2016中5.2.3.3.1的要求。整车制动率空载≥60，满载≥50；前轴制动率空载、满载均≥60。

6.2.5  台试检验驻车制动力应符合5.2.3.5的要求。

6.2.6  排放性应符合GB 18565-2016中5.2.4的要求。

6.2.7  转向操纵性应符合GB 18565-2016中5.2.5的要求。

6.2.8  设计车速不小于100 km/h，轴质量不大于1500 kg的载客汽车的悬架特性应符合GB 18565-2016中5.2.6的要求。

6.2.9  远光光束发光强度应符合GB 18565-2016中5.3.1.1的要求。

6.2.10  光束照射位置应符合GB 18565-2016中5.3.1.2的要求。

6.2.11  车速表检验值应符合GB 18565-2016中5.3.2的要求。

6.2.12  车轮阻滞率应符合GB 18565-2016中5.3.3的要求。

6.2.13  喇叭声级应符合GB 18565-2016中5.3.4的要求。
6.3  机动车尾气排放检验
6.3.1  注册登记和在用汽车

6.3.1.1  一般规定

单一燃料汽车，仅按燃用单一燃料进行排放检测；两用燃料汽车，要求使用两种燃料分别进行排放检测。

有手动选择行驶模式功能的混合动力电动汽车应切换到最大燃料消耗模式进行测试，如无最大燃料消耗模式，则应切换到混合动力模式进行测试，若测试过程中发动机自动熄火自动切换到纯电模式，无须中止测试，可进行至测试结束。

6.3.1.2  双怠速法

按附录A进行检测，其检测结果应小于表3中规定的排放限值。

表3 双怠速法检测排气污染物排放限值
	类别
	怠速
	高怠速

	
	CO/%
	HC/10-6
	CO/%
	HC/10-6

	限值a
	0.6
	80
	0.3
	50

	限值b
	0.4
	40
	0.3
	30

	注：对以天然气为燃料点燃式发动机汽车，该项目为推荐性要求。


    排放检验的同时，应进行过量空气系数（λ）的测定。发动机在高怠速转速工况时，λ应在1.00±0.05之间，或者在制造厂规定的范围内。

6.3.1.3  稳态工况法

按附录B进行检测，其检测结果应小于表4规定的排放限值。
表4 稳态工况法排气污染物排放限值
	类别
	ASM5025
	ASM2540

	
	CO/%
	HC/10-6
	NO/10-6
	CO/%
	HC/10-6
	NO/10-6

	限值a
	0.50
	90
	700
	0.40
	80
	650

	限值b
	0.35
	47
	420
	0.30
	44
	390

	注：对于装用以天然气为燃料点燃式发动机汽车，该项目为推荐性要求。


    应同时进行过量空气系数（λ）的测定。

6.3.1.4  瞬态工况法

    按附录C进行检测，其检测结果应小于表5规定的排放限值。

表5 瞬态工况法排气污染物排放限值
	类别
	CO/(g/km)
	NC+NOx/(g/km)

	限值a
	3.5
	1.5

	限值b
	2.8
	1.2


    应同时进行过量空气系数（λ）的测定。

6.3.1.5  简易瞬态工况法

表6 简易瞬态工况法排气污染物排放限值
	类别
	CO/(g/km)
	HC/(g/km)
	NOx/(g/km)

	限值a
	8.0
	1.6
	1.3

	限值b
	5.0
	1.0
	0.7

	注：对于装用以天然气为燃料点燃式发动机汽车，该项目为推荐性要求。


应同时进行过量空气系数（λ）的测定。

6.3.1.6  蒸发排放系统检测

6.3.2  柴油车尾气排放限值应满足GB 3847-2005中24、25和26的要求

6.3.2.1  在用汽车和注册登记排放检验项目按表7规定项目进行。

6.3.2.2  各项检验项目应按GB 3847-2018相应条款进行。

表7 检验项目
	检验项目
	注册登记a)
	在用汽车a)

	外观检验（含对污染控制装置的检查和环保信息随车清单核查）
	进行
	进行b)

	车载诊断系统（OBD）检查
	进行
	进行c)

	排气污染物检测
	进行
	进行d）

	注：
    a  符合免检规定的车辆，按照免检相关规定进行。

    b  查验污染控制装置是否完好。

    c  适用于装有（OBD）的车辆。

    d  变更登记、转移登记检验有关规定进行。


6.3.2.3  在用汽车和注册登记排放检验排放限值应符合表8要求。
表8 在用汽车和注册登记排放检验排放限值
	类别
	自由加速法
	加载减速法
	林格曼黑度法

	
	光吸收系数（m-2）或不透光度（%）
	光吸收系数（m-1）或不透光度（%）1）
	氮氧化物（×10-6）
	林格曼黑度（级）

	限值a
	1.2（40）
	1.2（40）
	1500
	1

	限值b
	0.7（26）
	0.7（26）
	900
	

	注：
    a  海拔高度高于1500 m的地区加载减速法可以按每增加1000 m增加0.25 m幅度调整，总调整不得超过0.75m-1；

    b  2020年7月1日前限值b过度限值的1200×10-6


6.4  检验报告单标准值打印要求

机动车尾气排放稳态工况法ASM5025、ASM2540工况的检验报告单应明示相应车型的相应检验状况的标准值。
6.5  机动车检测站计算机主机标准值要求
检测站计算机主机应存储判断检测结果的相应车型、相应检验状况的标准值，并能根据需要显示出来。

6.6  检验结果数据库接口存储格式
7  检测结果表达与处理
7.1  检测结果处理
检测后出具检测报告，加盖检测专用章及骑缝章，并注明符合项与不符合项。

8  检测周期
建议检测周期一般为一年。 
附录A
检测记录格式（推荐）
表A.1  机动车检验软件检测记录

检测报告编号：

	单位名称
	
	联系人
	

	地址
	
	联系电话
	

	软件号
	
	版本号
	

	制造厂商
	
	编译时间
	

	检测日期
	        年    月    日
	检测地点
	

	检测人员
	
	核验人员
	

	检测环境条件
	温度：           ℃          相对湿度：         ％

	一  机动车安全技术检测(在相应的□内打√)

	1  检验方法和检验项目要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	2  台式检验制动率的要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	3  台式检验制动力平衡的要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	4  台式检验制动协调时间的要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	5  台式检验汽车车轮阻滞力的要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	6  台式检验驻车制动率的要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	7  台式检验远光光束发光强度的要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	8  台式检验光束照射位置要求的要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	9  台式检验侧滑量要求

	表A.1(续)

	□符合要求
	□不符合要    求   不符合原因：

	10  台试检验车速表要求
	

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	二  营运车综合性能检验

	1  车型动力性数据库的要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	2  动力性检验计算数学模型的要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	3  在用道路运输车辆的燃料经济性的要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	4  台试检验整车制动率、轴制动率和制动不平衡率的要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	5  台试检验驻车制动力的要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	6  排放性的要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	7  转向操纵性的要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	8  载客汽车的悬架特性的要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	9  台式检验远光发光强度要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	10  台式检验光束照射位置要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	11  台式检验车速表值要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	12  台式检验车轮阻滞力要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	13  喇叭声级的要求

	表A.1(续)

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	三  机动车尾气排放检验

	1  机动车尾气排放限值数据库要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	2  常用车型整备质量数据库要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	3  滚筒直径（218±2）mm的测工机加载计算公式要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	4  柴油车尾气排放限值要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	5  机动车尾气排放检测站地方标准的要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	6  稳态工况法ASM5025  ASM2540工况的合格性判断

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	7  稳态工况法ASM5025  ASM2540工况的不合格性判断

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	四  检验报告单标准值打印要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	五  机动车检测站检测标准值要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：

	六  检验结果数据库接口存储格式要求

	□符合要求
	□不符合要求   不符合原因：


附录B
检测报告的内容
检测报告至少应包括以下信息：

   a）标题：检测报告；

   b）实验室名称和地址；

   c）进行检测的地点（如果不在实验室内进行检测）；

   d）报告的唯一性（如编号），每页及总页数的标识；

   e）受检单位的名称和地址；

   f）被测对象的描述和明确标识；

   g）进行检测的日期；

   h）对检测所依据的技术规范的标识，包括名称及代号；

   i）本次检测所用设备的溯源性及有效性说明；

   j）检测环境的描述；

   k）检测结果的描述；

   l）检测报告签发人的签名、职务或等效标识，以及签发日期；

   m）检测结果仅对本次被测对象有效的声明；

   n) 未经实验室书面批准，不得部分复制证书或报告的声明。
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