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前  言

本标准按照GB/T 1.1—2009给出的规则起草。

本标准由山东省农业农村厅提出并监督实施。

本标准由山东省农业机械标准化技术委员会归口。

本标准起草单位：山东省农业机械技术推广站、山东省农业机械科学研究院、日照市技术监督信息研究所。

本标准主要起草人：马根众、侯献伟、王 博、李清明、刘 科、赵 海、栗慧卿、韩红美。

机械深松作业质量评价技术规范

1　 范围

本标准规定了机械深松作业的术语和定义、作业条件、作业要求、质量要求、质量检测、评定规则等。

本标准适用于山东省机械深松作业质量评价，黄淮海同类地区可参考执行。

2　 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件，仅所注日期的版本适用于本文件。凡是不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本文件。

JB/T 9788　深松铲和深松铲柄

NY/T 1004　秸秆还田机质量评价技术规范

3　 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

机械深松

采用深松机、深松整地机、深松施肥机、深松施肥播种机等农业机械，进行的松土深度超过犁底层深度、上下土层不乱的松土作业。

深松深度

深松沟底距该点作业前地表的垂直距离。

铲间距

相邻两深松铲在垂直于机械行进方向上中心线的距离。

邻接行距

深松作业相邻作业幅间相邻深松铲沟中心线之间的距离。

漏松率

作业时，漏松面积占应松地块面积的百分率。
4　 作业条件

作业地块平整，土层深厚，作业层内应无树根、石块等坚硬杂物，土壤宜为轻砂土、壤土或轻黏土。

土壤含水率适宜，适合机械深松作业。

地表作业残茬处理较好，覆盖均匀，应符合NY/T 1004标准要求。

5　 作业要求

机械深松作业一般间隔2年～3年。

深松机械铲间距应≤60 cm，宜装配镇压轮。

深松铲、深松铲柄应符合JB/T 9788的有关规定。凿铲式深松机深松铲宽应≥6 cm。

配装的机械深松作业智能监测终端应具有深松深度、作业面积、漏松情况等监测功能。

正式作业前应校准智能监测终端基础数据，进行试作业。

6　 质量要求

6.1　 深松深度

确定深松深度时，应对深松地块犁底层深度进行测量，深松深度一般应大于犁底层深度，但其最小值应≥25 cm。

6.2　 邻接行距

邻接行距应与铲间距一致，最大不超过铲间距1.2倍；当大于铲间距1.2倍时为漏松。

6.3　 质量要求

在本文件第4章规定的条件下，机械深松作业质量应符合表1的规定。

表1　 机械深松作业质量要求
	序  号
	项  目
	质量指标
	检（监）测方法对应条款

	1
	深松深度合格率/%
	≥85
	7.2.2

	2
	邻接行距合格率（适用于人工检测）/%
	≥80
	7.2.3

	3
	漏松率（适用于智能监测）/%
	≤5
	7.3


7　 质量检测

7.1　 田间质量检测方法

田间质量检测方法分为人工检测和智能监测两种。

7.2　 人工检测

7.2.1　 测区选定

在田间作业范围内，沿地块长宽方向的中点连十字线，将地块分成四块，随机选取对角的两块作为检测样本。同一地块由多台不同型号的深松机作业时，找出每台深松机作业后的分界线，把分界线当作地边线按上述方法取样。

在检测样本内，找到两条对角线（非四方形作业区近似按四方形对待），两条对角线的交点处作为1个测区，然后，在两条对角线上，距四个顶点距离约为对角线长的1/4处作为4个测区。每个检测样本5个测区，两个检测样本确定10个测区。测区选定示意图见图1。
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图1　 测区选定示意图
7.2.2　 深松深度合格率测定

在每个测区一个作业幅宽内，每个深松铲作用处用耕深尺或其他测量工具测量深松沟底至地表垂直距离，沿作业方向间隔5m测1点，测3次。测值乘以相应深松系数后视为深松深度，不同作业方式深松系数见表2。

表2　 不同作业方式深松系数
	序  号
	作业方式
	深松系数

	1
	深松无镇压
	0.85

	2
	深松镇压、深松整地镇压、深松施肥镇压、深松施肥播种
	0.90


将各点深松深度与规定深松深度相对比，查出合格点数。按式（1）计算深松深度合格率：
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式中：

V——深松深度合格率，%；

S——10个测区的深松深度合格点数，个；

N——10个测区的测点数，个。

7.2.3　 邻接行距合格率测定

在每个测区相邻3个作业幅内测2个邻接行距，沿深松方向每间隔5m测1点，测3次。测值与规定值进行对比判定。按式（2）计算邻接行距合格率：
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(2)

式中：

L——邻接行距合格率，%；

M——10个测区的邻接行距合格点数，个；

H——10个测区的测点数，个。

7.3　 智能监测

加装的智能监测终端，应实时显示深松深度，以提示机手控制深松深度，稳定作业质量。同时将深松作业状态信息传送至数据管理服务器，按天进行作业量统计，分作业地块进行深松深度合格率和漏松率等作业质量统计分析，显示数据。

8　 评定规则

8.1　 检测项目

检测结果不符合本标准第6章要求时判定项目不合格，检测项目类别见表3。

表3　 检测项目类别
	项
	检测项目

	1
	深松深度合格率

	2
	邻接行距合格率

	3
	漏松率


8.2　 综合判定规则

人工检测表3中1、2项，智能监测表3中1、3项。当人工检测两项均合格时，判定机械深松作业质量为合格，否则为不合格；当人工未检测，智能监测两项均合格时，判定机械深松作业质量为合格，否则为不合格。
_________________________________
_1234567890.unknown

_1234567891.unknown

