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前 言

本文件按照GB/T 1.1-2020《标准化工作导则 第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规定起草。

请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由江苏省农业农村厅提出。
本文件由江苏省农业机械标准化技术委员会归口。
本文件起草单位：江苏省农业机械技术推广站、江苏省农业机械试验鉴定站、南京农业大学、南京交通职业技术学院、邳州市农机推广站、丰县农业机械化技术推广站。
本文件主要起草人：吴小伟，钟志堂，魏国俊，李骅，武文娟，唐莉莉，韦家武，史新明，王永健，戴尔建，尹明超，蒋群建。

大蒜机械化播种收获作业质量评价技术规范

1　 范围

本文件规定了蒜头机械化播种、收获的作业质量要求、性能检测和检验规则。
本文件适用于蒜头机械化播种、收获作业质量评价。

2　 规范性引用文件
下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB 10395.1 农林机械 安全 第1部分  总则

JB/T 14655 大蒜播种机

JB/T 14656 大蒜收获机

NY/T 503-2015 单粒（精密）播种机  作业质量
3　 术语和定义

JB/T 14655、JB/T 14656标准中规定的术语及下列术语和定义适用于本文件。

漏挖率 rate of undigged
没有被挖掘出土的大蒜或没有挖掘松动的大蒜。
4　 作业质量要求

4.1　 作业条件

4.1.1人员。机具操作人员应经过专业培训合格，应严格按照使用说明书的操作规程对机具进行调整、作业和维护。 
4.1.2 机具。机具应满足大蒜机械化播种、收获作业农艺要求，安全性应符合GB10395.1要求。穴距、播深、挖掘深度调整应灵活可靠。
4.1.3地块。地块地势平坦，土质满足播种机、收获机使用说明书中规定的收获作业要求。机播时土壤应细碎平整，秸秆混合均匀。作业地土壤含水率满足机具作业要求，一般为15%～30%。作业地内应无影响作业的杂物和障碍。 
4.2　 播种作业质量

选用大小均匀种瓣，按使用说明书作业速度操作机具。大蒜机械化播种作业质量应符合表1的规定。

表1 大蒜机械化播种作业质量指标
	序号
	项目
	指标
	对应检测条款

	
	
	摆种播种
	正芽播种
	

	1
	种瓣机械破损率，%
	≤1.5
	5.1.2

	2
	播种深度合格率，%
	≥85
	5.1.3

	3
	重播率，%
	≤5
	5.1.4

	4
	空穴率，%
	≤5
	≤1.5
	5.1.5

	5
	穴距合格率，%
	≥85
	5.1.6

	6
	正芽率，%
	/
	≥85
	5.1.7

	7
	邻接行距合格率，%
	≥80
	5.1.8

	注：符号“/”表示不适用。


4.3　 收获作业质量

大蒜机械化收获作业质量应符合表2的规定。 
表2 大蒜机械化收获作业质量指标

	序号
	项目
	指标
	对应检测条款

	
	
	挖掘收获
	联合收获
	

	1
	明蒜率，%
	≥96（铺放式）
	/
	5.2.2.1

	2
	漏挖率，%
	≤2（松土式）
	/
	5.2.2.2

	3
	伤蒜率，%
	≤1
	/
	5.2.2.3

	
	
	/
	≤1.5
	5.2.3.1

	4
	损失率，%
	/
	≤4
	5.2.3.2

	5
	含杂率，%
	/
	≤5
	5.2.3.3

	6
	蒜头合格率，%
	≥85（适用时）
	/
	5.2.2.4

	
	
	/
	≥85
	5.2.3.4

	注：
1. 符号“/”表示不适用。
2. 带有剪茎功能的挖掘式收获机作业时，应考核蒜头合格率指标。


5　 性能检测
5.1　 播种作业质量检测

5.1.1　 检测方法
根据机具使用说明书要求和土壤情况，选择机具合适的档位进行试验。在试验区内作业3个行程后，测定行数不少于6行，6行及以下全测，大于6行的机型选择机具左、中、右各两行进行测定。每行连续测定种距数10个，共测3个小区，每个小区间隔1m以上，求出3个小区平均值作为质量指标。

5.1.2　 种瓣机械破损率的测定
按JB/T 14655方法测定。
5.1.3　 播种深度合格率的测定
按JB/T 14655方法测定。以当地农艺要求深度值为h，h±10mm为合格播种深度。
5.1.4　 重播率的测定
按JB/T 14655方法测定。
空穴率的测定

按JB/T 14655方法测定。
5.1.5　 穴距合格率的测定
按JB/T 14655方法测定。
5.1.6　 正芽率的测定
按JB/T 14655方法测定。
5.1.7　 邻接行距合格率

按NY/T 503-2015中5.4条款进行测定，两次行程中邻接行距与规定行距相差不超过±60mm为合格。

5.2　 收获作业质量检测

5.2.1　 检测方法
根据使用说明书要求和土壤情况，选择机具适宜的档位进行试验。试验地测区长度应不小于30 m，两端作业稳定区不小于10 m。在试验区内作业后，挖掘式收获机分3个小区测定，每个小区长度为3m，小区间隔1m以上，宽度为机器的一个作业幅宽，求出3个小区平均值作为质量指标。联合收获机测定整个行程。

5.2.2　 挖掘收获作业质量测定
5.2.2.1 明蒜率的测定

适用于挖掘铺放式收获机。
作业后，收集小区内铺放于地表的大蒜，然后用人工方法挖出未铺放于地表的大蒜，全部加工处理为合格蒜头，分别将其称重，按式（1）计算明蒜率。
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式中：

Tms — 明蒜率，以百分数表示；

Wm — 明蒜质量，单位为千克（kg）；

Wo —未铺放于地表的大蒜质量，单位为千克（kg）。

5.2.2.2 漏挖率的测定
适用于挖掘松土式收获机。

作业后，收集小区内松动的大蒜，然后用人工方法挖出漏挖的大蒜，分别称重，按公式（2）计算漏挖率。
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式中：
Tlw－漏挖率，以百分数表示；
　   Wl－漏挖大蒜质量，单位为千克（kg）；
Wd－小区内松动的大蒜质量，单位为千克（kg）。
5.2.2.3 伤蒜率的测定

作业后，挑出土中及地表被机器损伤的大蒜，将其称重，按式（3）计算伤蒜率。
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式中：

Tss — 伤蒜率，以百分数表示；

WS — 伤蒜质量，单位为千克（kg）；

W—小区内蒜头总质量，单位为千克（kg）。
5.2.2.4 蒜头合格率的测定

适用于带切茎功能的挖掘式收获机。
收集3个小区内所有蒜头，并挑出不合格蒜头，分别称重，按公式（4）计算蒜头合格率。


[image: image4.wmf]%

100

W

−

W

＋

W

b

o

m

´

+

=

o

m

qc

W

W

T


(4)

式中：

Tqc—蒜头合格率，以百分数表示；

Wb—不合格蒜头质量，单位为千克（kg）。
5.2.3　 联合收获作业质量测定
5.2.3.1伤蒜率的测定

样机工作一个行程后，从收集箱内的大蒜中选出因机械损伤的大蒜并称重，按式（5）计算伤蒜率。
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式中：

Tss－伤蒜率，以百分数表示；
Ws－收集箱中伤蒜质量，单位为千克（kg）；

Wx—收集箱中大蒜质量，单位为千克（kg）。 
5.2.3.2 损失率的测定

按JB/T 14656方法测定。
5.2.3.3 含杂率的测定

按JB/T 14656方法测定。
5.2.3.4 蒜头合格率的测定

按JB/T 14656方法测定。
6　 检验规则

6.1　 判定项目
检验项目按其对作业质量的影响程度分为A类不合格和B类不合格，大蒜机械化播种收获作业质量评价判定项目见表3、表4。
表3 大蒜机械化播种作业质量不合格项目分类
	类
	项
	项 目

	
	
	摆种播种
	正芽播种

	A
	1
	种子机械破损率
	种子机械破损率

	
	2
	播种深度合格率
	播种深度合格率

	
	3
	空穴率
	空穴率

	
	4
	/
	正芽率

	B
	1
	重播率
	重播率

	
	2
	穴距合格率
	穴距合格率

	
	3
	邻接行距合格率
	邻接行距合格率


表4 大蒜机械化收获作业质量不合格项目分类
	类
	项
	项 目

	
	
	挖掘收获
	联合收获

	A
	1
	明蒜率
	损失率

	
	2
	漏挖率
	伤蒜率

	
	3
	伤蒜率
	蒜头合格率

	B
	1
	蒜头合格率
	含杂率


6.2　 判定规则

对确定的评价判定项目按机具作业类型进行逐项评定，A类项目全部合格，播种作业B类项目不多于2项、收获作业B类项目不多于1项不合格时，则判定作业质量合格，否则为不合格。
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