
 

 

 

ICS   65.060.01 

CCS   B05 

 21 

辽 宁 省 地 方 标 准 

DB 21/T XXXX—XXXX 
      

 玉米带状机械少耕作业技术规范 
 

Technical specification of mechanized minimal tillage for maize strip cropping 

 

 

（报批稿） 

      

在提交反馈意见时，请将您知道的相关专利连同支持性文件一并附上。 

XXXX - XX - XX 发布 XXXX - XX - XX 实施 

辽宁省市场监督管理局  发 布 





DB 21/T XXXX—XXXX 

I 

 前 言 

本文件按照GB/T 1.1—2020《标准化工作导则  第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。 

请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。 

本文件由辽宁省农业农村厅提出并归口。 

本文件起草单位：辽宁省农业机械化研究所、辽宁省农业科学院、辽宁省农村经济研究所、辽宁省

现代农业生产基地建设工程中心。 

本文件主要起草人：聂影、安鹤峰、侯志研、肖万欣、李宗泽、樊禹铭、姜河、高健博、韩爱民、

王帅、董智、刘智卓、王萍、李明昭、李国楠。 

本文件发布实施后，任何单位和个人如有问题和意见建议，均可以通过来电和来函等方式进行反馈，

我们将及时答复并认真处理，根据实际情况依法进行评估及复审。  

归口管理部门通讯地址：辽宁省农业农村厅（沈阳市和平区太原北街2号），联系电话：024-23447862。 

文件起草单位通讯地址：辽宁省农业机械化研究所（沈阳市沈河区东陵路90号），联系电话，

024-88416340。 
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玉米带状机械少耕作业技术规范 

1 范围 

本文件规定了玉米带状机械少耕作业的术语和定义、作业准备、作业、安全、作业质量及检查方法、

机具维护与保养。 

本文件适用于玉米秸秆覆盖还田下的带状耕整地及带状少耕播种。 

2 规范性引用文件 

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，

仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本

文件。 

GB/T 5668-2017 旋耕机 

GB/T 20865-2017 免（少）耕施肥播种机 

GB/T 24675.6-2009 保护性耕作机械 秸秆粉碎还田机 

3 术语和定义 

下列术语和定义适用于本文件。 

3.1 

带状少耕 strip minimal tillage  

在秸秆或残茬覆盖的未耕土壤上，仅对播种行进行条带耕作。 

4 作业准备 

作业时间 4.1 

根据当地农艺要求，秋季或春季进行苗带耕整地作业；春季进行带状少耕播种作业时，连续5天5 

cm～10 cm，表土层温度稳定在10 ℃以上。 

作业地块 4.2 

前茬作物玉米秸秆覆盖还田，作业质量满足GB/T 24675.6-2009中4.1的规定。苗带耕整地作业，土

壤含水率应在15%～25%；带状少耕播种作业，土壤含水率为12%～20%。 

操作人员 4.3 

作业人员经过专业操作技术培训，可熟练操作使用作业机具。作业前认真阅读使用说明书，严格按

要求操作。 

机具要求 4.4 
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带状耕作整地机应具有秸秆归行、破茬、浅旋清茬及镇压等部件，并具备少耕整地功能；带状少耕

播种机应具有条带秸秆清茬、开沟、施肥、播种、覆土、镇压等部件，具有少耕播种功能。 

5 作业 

试作业 5.1 

机具与拖拉机挂接、调整后，各运转部件转动灵活，无异常现象后，启动拖拉机，转速由低到高，

运转5 min后，确认一切正常，按《产品使用说明书》规定的要求行驶30 m以上，各项作业指标符合要求

后，开始投入正常作业。 

作业要求 5.2 

5.2.1 作业时应保持匀速直线行驶，中途不得拐弯、倒退和停车，避免重耕、漏耕，重播、漏播。在

地头处补充种、肥，避免中途停车。 

5.2.2 机组在调头、转弯及转移作业地块时，应缓慢提升机具到安全高度，作业时应缓慢放下机具，

避免撞击地面，作业中随时观察整地、施肥、播种等部件是否堵塞、缠绕，保证正常工作。 

6 安全 

作业人员熟悉机具使用说明书中的安全操作内容，并按要求进行操作。 6.1 

每次作业前，应检查各个工作部件有无裂纹和变形，如需更换，应按要求进行操作。 6.2 

运输、地头转弯时，应避开行人和障碍物。 6.3 

作业时，与作业无关人员不得靠近作业机械。 6.4 

检查机具、排除故障、停车时应将动力输出轴动力切断。 6.5 

7 作业质量 

带状耕整地 7.1 

作业质量符合表1规定。 

表1 带状耕整地作业质量要求 

序号 项目 质量评定指标 

1 耕深/ cm ≤10 

2 动土率/ % ≤50 

注：耕深：未耕地表至耕作层底部的垂直距离。 

注：动土率：触土耕作部件扰动土壤横向总宽度与机具工作幅宽之比。 

带状少耕播种 7.2 

作业质量符合GB/T 20865-2017中4.2.3.2表2规定。 

8 检查方法 

带状耕整地作业质量测定 8.1 
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8.1.1 试验条件 

应满足下列要求： 

a) 试验地应满足产品使用说明书规定的适用范围； 

b) 选取测区长度 30 m，测区前和测区后应有不少于 10 m 的作业稳定区，宽度应不少于 2 个工作幅宽；

每一前进速度为 1个试验工况，测试不少于 3个试验工况，每个工况测定 2个行程（往返），性能测试

时，相邻测试要间隔一定距离，保证测定不受干扰； 

c) 试验时机具作业速度应符合产品使用说明书的规定。 

8.1.2 单条（带）耕作宽度   

在测区内进行往返作业2个行程，测定时，沿机具前进方向每隔2 m左、右两侧各测定1点条（带）

耕作宽度，每行程每条带总测点数不少于10点宽度，在测定耕作宽度的同时测定耕深，多条（带）耕作

整地机作业后选2个条（带）进行测量，按式（1）进行计算： 

 𝐿 =
∑ 𝐿𝑖
𝑛
𝑖=1

𝑛
 ············································································· (1) 

式中： 

𝐿  单条（带）耕作宽度平均值（cm）； 

𝐿   第 个点的耕作宽度（cm）； 

   测点数。 

8.1.3 动土率 

在测量单条带耕作宽度的同时，测量该测点的工作幅宽，并计算平均值，按式（2）进行计算： 

 𝐷 =
𝐿×𝑚

2𝐾
× 100% ······································································ (2) 

式中： 

𝐷   动土率； 

   往返2个行程耕作总条数（条）； 

   工作幅宽（cm）。 

8.1.4 耕深 

按照GB/T 5668-2017中8.1、3.1规定测定计算。 

带状少耕播种作业质量测定 8.2 

按照GB/T 20865-2017中5规定的试验方法测定计算。 

9 维护与保养 

观察机具，及时清理机具各部件上缠绕的残茬及杂草。并按照使用说明书要求做好班次保养。 9.1 

每季作业完成后，按照使用说明书要求进行维护保养，及时清理机具，彻底清除机具上的残茬、9.2 

缠草、土及灰尘。重点检查耕作刀等部件及各轴承的磨损情况，过度磨损及时更换，更换齿轮油。 

机具不长期工作时，应存放在室内或机具库棚，以防锈蚀和老化。 9.3 
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