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前  言
本文件按照GB/T 1.1-2020《标准化工作导则 第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规定起草。

本文件的某些内容可能涉及专利技术，本文件的发布机构不承担识别专利的责任。

本文件由湖南省农机事务中心提出。

本文件由湖南省农业机械标准化技术委员会归口。

本文件起草单位：湘阴县晨宇种养农民专业合作社、岳阳市农业农村事务中心。

本文件主要起草人：许超、戴发平、傅麒洲、陈细兵、李伏桃、唐磊、陈熙。

莲藕机械化采收技术规程
范围
本文件规定了莲藕机械化采收的术语和定义、作业条件、采收准备、采收流程、安全要求、机具保养。

本文件适用于莲藕机械化采收作业。
规范性引用文件
下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文件，仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB 10395.1 农林机械 安全 第1部分:总则

GB 10396 农林拖拉机和机械、草坪和园艺动力机械 安全标志和危险图形 总则

NY/T 391 绿色食品 产地环境技术条件
NY/T 837-2004 莲藕栽培技术规程
术语和定义
下列术语和定义适用于本文件。
3.1  

莲藕采收机 Lotus root harvester Lotus rhizome harvester
用于采收莲藕的机具，其原理是利用高压水枪冲刷莲藕周围泥土，使莲藕浮出水面。
3.2　

漂浮式莲藕采收机 Float type lotus root harvester
主机依靠浮筒或船式结构浮于藕田水面，人工推动主机移动的莲藕采收机。

3.3　

履带自走式莲藕采收机 Float type lotus root harvester
作业时采用履带在藕田中行走，并开展作业的莲藕采收机。

4　作业条件
4.1　环境条件

莲藕产地环境应符合 NY/T 391 的要求。土壤酸碱度为 pH 值为 5.6～7.5、 含盐量在 0.2 ％ 以下。要求水源充足、地势平坦、排灌便利、常年保持5～30cm深水层条件。利用履带自走式莲藕采收机作业时，田埂过高时需借助跳板等辅助装置下田，在机耕道转移时坡度应小于20°。
4.2　采收时间

于7月上中旬，主藕形成3～4个膨大节间时开始采收嫩藕（青荷藕）；于9月至翌年4月，荷叶全部枯黄时采收老熟藕（枯荷藕）。
4.3　种植要求

应符合NY/T 837-2004的要求。

采收准备
5.1 机手 

5.1.1 应经过专业技术培训，熟悉所操作机型的结构、特点、使用和维护。未成年人、老年人和 
孕妇不得操作机具，禁止在饮酒和过度疲劳等状态下作业。
5.1.2 操作机具前应仔细阅读使用说明书，严格按照说明书要求进行作业。 

5.1.3 作业人员需具有采藕经验。

5.1.4 作业时穿连体防水衣，以方便作业。

5.1.5 根据作业要求，配备辅助收集、运输工具与人员。 
5.2 机具准备  
5.2.1 采收前应对机具进行检查，保持良好的技术状态，并按使用说明书的规定进行调整。  
5.2.2 检查传动系统和紧固件。检查传动件是否出现移位，紧固件是否松动，发现紧固件松动应进行调整紧固。 
5.2.3 检查液压系统是否正常，操作系统是否可靠。 
5.2.4 检查发动机燃油、机油和各转动、摩擦部位的润滑油。 
5.2.5 检查高压水枪、循环水管有无堵塞情况。

5.2.6 检查电气控制系统密封绝缘情况，防止漏电造成安全事故。
5.2.7 机具在交通道路上转运时，应使用运输车装载运输。
采收流程
6.1 启动机器

在整机检查完后，将漂浮式莲藕采收机或履带自走式莲藕采收机置于藕田合适位置准备作业。启动发动机，闭合离合器将水泵与发动机连接，保证机器可正常作业。注意观察离合器状态，避免误伤操作人员，损坏机器。
6.2 采收作业

采用漂浮式莲藕采收机作业，机具推进：作业人员手扶机具扶手，推动机具前进。采藕时，根据藕支的生长位置和分布状况，作业人员手持高压水枪并左右摆动，对莲藕周围的淤泥进行冲刷，促使莲藕浮出水面。

采用履带自走式莲藕采收机作业，根据采挖效率和采净率要求，以及藕田中实际情况，控制好作业速度。采藕时，水泵将藕田中的泥水经过筛网过滤后，经水泵增压，分流至高压水枪喷出,冲刷莲藕周围土壤,促使莲藕浮出水面,同时对藕田中的泥土全覆盖的方式进行翻挖，完成采藕作业。

6.3 收集转运

莲藕浮出水面后，由收集人员将莲藕暂存于收集船中，收集满后运至岸边，并及时转移至仓库。

6.4　采后处理
采收后去除破损和有病虫害的莲藕，带泥保存，加工前清洗。莲藕还可制成咸莲藕、水煮藕、莲藕汁饮料、藕粉等产品。

安全要求

7.1　莲藕采收机的安全要求应符合GB 10395.1的规定。

7.2  莲藕采收机应针对危险部位设置安全标志，安全标志应符合GB10396的规定。
7.3  转移和作业时，应注意周边环境，确保安全。
7.4　作业中禁止无关人员靠近机器。
7.5　作业中不能接触到机器运动部件和易伤人的锐角和利棱。
7.6　 莲藕采收机工作异常时，应迅速切断主离合器，熄灭发动机，停机检查，排除故障。严禁发动机工作时检查或排除故障。 

8　机具保养
每次作业完成后，应对莲藕采收机进行清洗；每个作业季完成后按说明书要求进行保养并放入机库保存。
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