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前 言 

本文件按照GB—T 1.1-2020《标准化工作导则 第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规

定起草。 

本文件由粤港澳大湾区标准创新联盟智慧物流委员会提出。 

本文件由粤港澳大湾区标准创新联盟归口。 

本文件授权粤港澳大湾区标准创新联盟组织伙伴和所有成员单位使用，联盟组织伙伴需等同采

用转化为自身团体标准，并在全国团体标准信息平台上公开标准基本信息。 

请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。 

本文件起草单位：顺丰科技有限公司、顺丰速运有限公司、深圳顺丰泰森控股（集团）有限公

司、杭州海康机器人技术有限公司、科捷智能科技股份有限公司、中邮科技有限公司、嘉里物流联

网有限公司、丰豪供应链（香港）有限公司、丰修科技（澳门）有限公司、京东集团股份有限公司、

日日顺供应链科技股份有限公司、圆通速递有限公司。 

本文件主要起草人：王业卿、邵玉照、刘会平、李进、陈倩倩、武国亮、胡山江、陈金群、韩雪

英、胡梦雅、高国庆、陈源新、王一帆、胡典钢、王占波、章可平、黎文源、邹云龙、莫韵瑶、齐锡
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引 言 

随着物流行业的飞速发展，分拣系统已被大规模应用，其具有或产生的各类数据，可深加工产

生巨大价值。同时业内对系统利用的深层价值提出了更高的要求，产生了比如设备资产管理、预测

性维护、精益生产等衍生应用，但由于各设备厂商的需求和技术差异，大量的分拣数据、设备、业

务、服务采用不同的数据描述方式，导致数据异构化、设备异构化、应用异构化等问题，阻碍了产

业发展，主要体现在： 

——数据价值低：数据具有完整性差、表述方式不统一等特性，使得数据解析与共享困难，导

致数据利用效率低下，数据价值无法充分利用； 

——业务复制成本高：不同设备的标准各异，设备接入开发成本高、时间长，且新增应用需要

针对不同的标准多次定制开发，造成业务的复制成本增高； 

——产业链合作难：不同厂家之间的接入协议、数据模型数量众多且各自封闭，产业链内部自

成体系，使得产业链各主体间协作困难，设备联动及维护难度大，服务兼容性差，严重影响用户体

验。 

为解决以上痛点，本文件制定了分拣系统信息模型，确立了分拣系统信息模型的构成和建模规

则，规定了直线分拣系统信息模型和环形交叉带分拣系统信息模型。为保证本文件的先进性，分拣

系统信息模型均按照较高等级的规则建立。本文件的制定和实施将有助于规范快递企业按照标准化

的方式来组织生产、经营、管理和服务，促进行业数字化转型升级，引领创新驱动。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  





T/SZAS 64—2022 

 1 

  

自动化分拣系统信息模型通用规范 

1 范围  

本文件给出了自动化分拣系统信息模型的术语和定义，确立了分拣系统信息模型的构成和建模

规则，规定了直线分拣系统信息模型和交叉带分拣系统信息模型。 

本文件适用于指导快递行业自动化分拣系统信息模型的开发、建设与应用。 

2 规范性引用文件 

本文件没有规范性引用文件。 

3 术语和定义 

下列术语和定义适用于本文件。 

 

信息模型 information model 

分拣系统及相关设备的对象和属性的信息标准化表达。 

 

自动化分拣系统 automated sorting system  

一种集成了信息识别、数据传输与处理以及自动控制等技术，实现自动分拣快件的系统。 

 

自动分拣总控系统 automated sorting central control system 

高度集成分拣、管理与控制功能的软件系统，通过网络化控制实现对各设备接口的集成，完成

上下游数据请求、分拣指令处理、分拣计划获取、分拣班次切换、通缉件拦截、埋点数据采集等任

务，与各设备共同协作有序完成对快件的自动化分拣。 

 

设备 equipment  

用于执行特定任务或功能的机器、工具或器具,由属性、状态，方法和组件组成。 

 

通用组件 general components 

设备中具有通用性的基本构成单元。 

4 自动化分拣系统信息模型的构成和建模规则 

自动化分拣系统信息模型的构成 

自动化分拣系统信息模型由自动分拣总控系统信息模型、设备信息模型和通用组件信息模型构

成。 

自动化分拣系统根据设备布局和技术参数等特性，主要分为直线自动分拣系统和环形交差带自

动分拣系统两大类，直线自动分拣系统和环形交叉带自动分拣系统的信息模型构成分别见图1和图2。 
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图 1  直线自动分拣系统信息模型构成图 

 

分拣管理服务 

分拣控制服务 

分拣信息服务 

直线自动分拣系统信息模型 

自动分拣总控系统信息模型 设备信息模型 通用组件信息模型 

 

计算机组件 

交换机组件 

单件分离机 

通道式安检机 

动态称 

视觉扫码器 

RFID 扫码器 

摆轮分流机 

通用输送机 

伸缩带式输送

机 

翻转皮带机 

摆臂分流器 

辅

助

设

备 

分

拣

设
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格口滑槽 
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图 2  环形交叉带自动分拣系统信息模型构成图 

信息模型的建模规则 

 

信息模型的建模规则是确保信息模型能够准确、有效地描述自动化分拣过程中的总控系统、设

备和通用组件的信息及其关联关系。信息模型由信息对象的属性、特征、状态、功能和能力组成，

通过对各对象信息模型的标准化表达，完成对自动化分拣系统信息模型的构建。 

其中信息模型应包含的字段及其说明见表1，各信息模型编号由父编号和子编号组成，其父编号

类型见附录A,子编号见各信息模型编号。 

表 1 信息模型 

字段 说明 

编号 对象的编号，每个表均从 1001 开始，按自然数递增编排序号 

名称 识别对象的唯一中文称呼 

数据类型 包含整数型、浮点型、字符串型、布尔型、枚举型 

取值范围 包含在特定要求范围内的所有数值的集合 

步长 数据最小的增减幅度 

分拣管理服务 

分拣控制服务 

分拣信息服务 

环形交叉带自动分拣系统信息模型 

自动总控系统信息模型 设备信息模型 通用组件信息模型 
 

计算机组件 

交换机组件 

交叉带式主线 

供件台 

 

视觉扫码器 

灰度仪 

格口滑槽 

打印机 

通用输送机 

伸缩带式输送

机 

翻转皮带机 

摆臂分流器 

辅

助

设

备 

分

拣

设

备 
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表1 信息模型（续） 

字段 说明 

单位 计算对象数量的标准 

读写类型 包含只读和读写两种类型 

取值描述 对象取值的具体说明 

 

5 直线自动分拣系统信息模型 

直线自动分拣总控系统信息模型 

直线自动分拣总控系统信息模型由分拣信息服务、分拣管理服务和分拣控制服务组成，实现对

自动化分拣功能及任务的集中管控。 
直线自动化分拣总控系统信息模型见表 2。 

表 2 直线自动化分拣总控系统信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 系统名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 出厂日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1006 系统集成商 字符串型 — — — 只读 — 

1007 系统版本 字符串型 — — — 只读 — 

1008 厂家地址 字符串型 — — — 只读 — 

1009 厂家电话 字符串型 — — — 只读 — 

1010 工艺类型 枚举型 0,1,2,3 1 — 只读 

0-摆轮分拣，1-模组带分

拣，2-推块分拣，3-窄带分

拣 

1011 上件类型 枚举型 0,1 1 — 只读 0-大件，1-小件 

1012 上件最大长度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1013 上件最小长度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1014 上件最大宽度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1015 上件最小宽度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1016 上件最大高度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1017 上件最小高度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1018 上件最大重量 整数型 — 1 g 只读 — 

1019 上件最小重量 整数型 — 1 g 只读 — 

1020 线体长度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1021 预分拣配置 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无，1-有 

1022 分拣段数量 整数型 — 1 个 只读 — 

1023 格口数量 整数型 — 1 个 只读 — 

1024 分拣方向 枚举型 1,2 1 — 只读 1-单边，2-双边 

1025 设备拓扑 字符串型 — — — 只读 — 

1026 额定产能 整数型 — 1 件/小时 只读 — 

1027 分拣段速度 浮点型 — 0.1 m—s 只读 — 

1028 休眠功能 布尔型 0,1 1 — 读写 0-禁用，1-启用 

1029 堵包功能 布尔型 0,1 1 — 读写 0-禁用，1-启用 

1030 防火联动 布尔型 0,1 1 — 读写 0-禁用，1-启用 

1031 回流报警阈值 浮点型 — 0.1 % 读写 — 

1032 累计处理量 整数型 — — 件 只读 — 
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表 2 直线自动化分拣总控系统信息模型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1033 累计故障时长 整数型 — 1 s 只读 — 

1034 累计运行时长 整数型 — 1 s 只读 — 

1035 累计能耗 整数型 — 0.1 kW 只读 — 

1036 连接状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1037 运行模式 布尔型 0,1 1 — 读写 0-自动模式，1-远程模式 

1038 运行状态 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 只读 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1039 堵包状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-正常，1-堵包 

1040 实时产能 整数型 — 1 件/小时 只读 — 

1041 故障状态 整数型 
0,1,2,3, 

4,5,6,7 
1 — 读写 

0-无故障，1-内部组件—设

备故障，2-WCS 连接故障，

3-动力电断开，4-视觉扫码

绑定异常，5-RFID扫码绑定

异常，6-同步信号丢失，7-

标定数据异常 

1042 消防联动信号 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无信号，1-有信号 

1043 运行设定 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 只读 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1044 响应设定 布尔型 0,1 1 — 只读 0-失败，1-成功 

1045 掉线组件编号 字符串型 — — — 只读 — 

1046 手动模式设备编号 字符串型 — — — 只读 — 

1047 堵包设备编号 字符串型 — — — 只读 — 

1048 急停按钮编号 字符串型 — — — 只读 — 

1049 回流率 浮点型 — 0.1 % 读写 — 

1050 异常情况 枚举型 
1,2,3, 

4,5,6 
1 — 只读 

1-票件间距过小，2-票件超

重，3-票件超轻，4-票件超

高，5-票件超宽，6-票件超

长 

直线自动分拣系统设备信息模型 

5.2.1 单件分离机 

单件分离机是通过自动分离、拉距，将混堆包裹形成单件流的设备。单件分离机由单件分离机

主体和输送驱动组件、I/O组件、视觉成像组件、计算机组件构成。单件分离机主体信息模型见表3，

输送驱动组件信息模型见表4，I/O组件信息模型见表5，视觉成像组件信息模型见表6，计算机组件

信息模型见表7。 

表 3 单件分离机主体信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 设备名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 出厂日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1006 生产厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1007 产品型号 字符串型 — — — 只读 — 

1008 厂家地址 字符串型 — — — 只读 — 

1009 厂家电话 字符串型 — — — 只读 — 

1010 设计寿命 字符串型 — — — 只读 — 

1011 工艺类型 字符串型 — — — 只读 — 
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表3 单件分离机主体信息模型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1012 输送介质 枚举型 0,1 1 — 只读 0-皮带，1-滚筒 

1013 输送面长度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1014 输送面宽度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1015 轴承厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1016 静态承载 浮点型 — 0.1 kg—m
2
 只读 — 

1017 动态承载 浮点型 — 0.1 kg—m
2
 只读 — 

1018 最小输送速度 浮点型 — 0.1 m—s 只读 — 

1019 最大输送速度 浮点型 — 0.1 m—s 只读 — 

1020 默认输送速度 浮点型 — 0.1 m—s 读写 — 

1021 体积剔除长度 整数型 — 1 mm 读写 — 

1022 体积剔除宽度 整数型 — 1 mm 读写 — 

1023 体积剔除高度 整数型 — 1 mm 读写 — 

1024 存图方式 枚举型 0,1,2 1 — 读写 
0-本地，1-远程，2-本地和

远程 

1025 本地存图目录 字符串型 — — — 只读 — 

1026 远程存图目录 字符串型 — — — 只读 — 

1027 累计运行时长 整数型 — 1 秒 只读 — 

1028 累计处理量 整数型 — 1 件 只读 — 

1029 主动联停次数 整数型 — 1 次 只读 — 

1030 分离成功率 浮点型 — 0.1 % 只读 — 

1031 拉距间距 整数型 — 1 mm 读写 — 

1032 连接状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1033 手自动状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-手动，1-自动 

1034 运行状态 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 读写 

0-停机，1-运行，2-休眠，3-

禁用，4-急停，5-暂停 

1035 输送方向 布尔型 0,1 1 — 读写 0-反向，1-正向 

1036 直通模式 布尔型 0,1 1 — 读写 
0-直通模式关闭，1-直通模

式开启 

1037 实时产能 整数型 — 1 件/小时 只读 — 

1038 实时负荷 浮点型 0～100 0.1 % 只读 实时负荷 

1039 堵包状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无堵包，1-堵包 

1040 故障状态 整数型 — 1 — 只读 

0-无故障，bit0-内部组件—

设备故障，bit1-应用软件初

始化失败，bit2-应用软件故

障，bit3-光源故障，bit4-单

件分离功能失效，bit5-远程

存图失败，bit6-本地存图失

败 

1041 上游联动输入 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无联停，1-联停状态 

1042 本机联动输出 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无联停，1-联停状态 

1043 运行设定 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 只读 

0-停机，1-运行，2-休眠，3-

禁用，4-急停，5-暂停 

1044 响应设定 布尔型 0,1 1 — 只读 0-失败，1-成功 

1045 掉线组件编号 字符串型 — — — 只读 — 

表 4 输送驱动组件信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 驱动器类型 枚举型 1,2,3 1 — 只读 
1-变频器，2-伺服驱动

器，3-运动控制卡 

1002 驱动器品牌 字符串型 — — — 只读 — 

1003 驱动器型号 字符串型 — — — 只读 — 

1004 电机类型 字符串型 — — — 只读 — 
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表 4 输送驱动组件信息模型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1005 电机品牌 字符串型 — — — 只读 — 

1006 电机型号 字符串型 — — — 只读 — 

1007 额定电压 浮点型 — 0.1 V 只读 — 

1008 额定电流 浮点型 — 0.1 A 只读 — 

1009 额定功率 浮点型 — 0.1 kW 只读 — 

1010 累计启动次数 整数型 — 1 次 只读 — 

1011 累计报警次数 整数型 — 1 次 只读 — 

1012 累计故障时长 整数型 — 1 秒 只读 — 

1013 累计运行时长 整数型 — 1 秒 只读 — 

1014 加速时间 浮点型 — 1 秒 读写 — 

1015 减速时间 浮点型 — 1 秒 读写 — 

1016 连接状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1017 启停状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-停机，1-启动 

1018 实时转速 浮点型 — 0.1 r/min 只读 — 

1019 实时频率 浮点型 0～60 0.1 Hz 只读 实时频率 

1020 实时转向 布尔型 0,1 1 — 只读 0-正向，1-反向 

1021 实时电流 浮点型 — 0.1 A 只读 — 

1022 驱动器件温度 浮点型 — 0.1 ℃ 只读 — 

1023 故障状态 整数型 — 1 — 只读 

0-无故障，bit0-过流，

bit1-过压，bit2-欠压，

bit3-过热，bit4-缺项，

bit5-编码器错误，bit6-

驱动器内部故障 

1024 启停设定 布尔型 0,1 1 — 只读 0-停机，1-启动 

1025 响应设定 整数型 -1～1 1 — 只读 
-1-无法响应，0-失败，1-

成功 

1026 转向设定 布尔型 0,1 1 — 只读 0-正向，1-反向 

1027 转速设定 浮点型 — 0.1 r/min 只读 — 

1028 频率设定 浮点型 0～60 0.1 Hz 只读 可以设定的频率值 

表 5 I/O组件信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 器件类型 枚举型 1,2,3,4 1 — 只读 
1-按钮、2-旋钮、3-光电

传感器，4-接近传感器 

1002 器件品牌 字符串型 — — — 只读 — 

1003 器件型号 字符串型 — — — 只读 — 

1004 额定电压 浮点型 — 0.1 V 只读 — 

1005 工艺类型 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
— — 只读 

0-无实际意义，1-对射型、

2-反射型、3-漫反射型，

4-自锁，5-非自锁 

1006 功能类型 枚举型 0,1,2,3,4 1 — 只读 
0-货物检测，1-位置检测，

2-急停，3-锁格，4-复位 

1007 检测距离 浮点型 — 0.1 mm 只读 — 

1008 触发状态数量 整数型 1～n 1 — 只读 可以输出的状态数量 

1009 触发状态 整数型 1～n 1 — 只读 
0-默认，1-触发 1，2-触发

2，3-触发 3，n-触发 n 
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表 6 视觉成像组件信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 工业相机品牌 字符串型 — — — 只读 — 

1002 工业相机型号 字符串型 — — — 只读 — 

1003 传感器类型 枚举型 0,1 — — 只读 0-面阵相机，1-线阵相机 

1004 相机地址 字符串型 — — — 只读 — 

1005 供电方式 枚举型 0,1 1 — 只读 0-电源，1-POE 

1006 工作温度 浮点型 — 1 ℃ 只读 — 

1007 存储温度 浮点型 — 1 ℃ 只读 — 

1008 工作湿度 浮点型 — 1 ℃ 只读 — 

1009 存储湿度 浮点型 — 1 ℃ 只读 — 

1010 图像模式 枚举型 0,1 — — 只读 0-彩色相机，1-黑白相机 

1011 传感器尺寸 字符串型 — — in 只读 — 

1012 像元尺寸 字符串型 — — um 只读 — 

1013 快门类型 枚举型 0,1 — — 只读 0-全局快门，1-卷帘快门 

1014 帧率 整数型 — — fps,Hz 只读 — 

1015 分辨率 整数型 — — 百万 只读 — 

1016 数据接口 枚举型 0,1,2 — — 只读 

0-RJ45千兆—万兆以太网接

口，1-Gige 接口，2-为 USB

接口 

1017 功率 浮点型 — — W 只读 — 

1018 镜头接口 枚举型 0,1 — — 只读 0-C，1-CS 

1019 镜头光圈 字符串型 — — — 只读 — 

1020 镜头焦距 整数型 — — mm 只读 — 

1021 视场角 整数型 — — — 只读 — 

1022 采集模式 枚举型 0,1,2 1 — 读写 
0-连续模式，1-软触发模式，

2 硬触发模式 

1023 增益 整数型 — 1 — 读写 — 

1024 曝光时间 整数型 — 1 ms 读写 — 

1025 对比度 整数型 — 1  读写 — 

1026 饱和度 整数型 — 1  读写 — 

1027 伽马 整数型 — 1  读写 — 

1028 连接状态 枚举型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1029 故障状态 枚举型 0,1 1 — 只读 
0-相机硬件故障，1-触发控

制失败 

1030 运行状态 枚举型 0,1 1 — 只读 0-停机，1-工作 

表 7 计算机组件信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 设备名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 主机品牌 字符串型 — — — 只读 — 

1024 主机型号 字符串型 — — — 只读 — 

1025 额定电压 浮点型 — 0.1 V 只读 — 

1006 额定功率 浮点型 — 0.1 kW 只读 — 

1007 CPU 型号 字符串型 — — — 只读 — 

1008 CPU 核心数量 整数型 — 1 个 只读 — 

1009 内存总容量 浮点型 — 0.1 GB 只读 — 

1010 硬盘类型 枚举型 0,1 1 — 只读 0-机械，1-固态 

1011 硬盘总容量 浮点型 — 0.1 GB 只读 — 

 



T/SZAS 64—2022 

 9 

表 7 计算机组件信息模型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1012 网口数量 整数型 — 1 个 只读 — 

1013 串口数量 整数型 — 1 个 只读 — 

1014 USB 接口数量 整数型 — 1 个 只读 — 

1015 音频接口类型 整数型 — 1 个 只读 — 

1016 操作系统类型 字符串型 — — — 只读 — 

1017 操作系统版本 字符串型 — — — 只读 — 

1018 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1019 是否支持远程 布尔型 0,1 1 — 只读 0-否，1-是 

1020 软件列表 字符串型 — — — 只读 — 

1021 MAC 地址 字符串型 — — — 只读 — 

1022 累计运行时长 整数型 — 1 秒 只读 — 

1023 剩余磁盘空间 浮点型 — 0.1 GB 只读 — 

1026 磁盘使用率 浮点型 0～100 0.1 % 只读 磁盘使用率 

1027 网络连接状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1028 网络实时流量 浮点型 — 0.1 kb—s 只读 — 

1029 CPU 使用率 浮点型 — 0.1 % 只读 — 

1030 CPU 温度 浮点型 — 0.1 ℃ 只读 — 

1031 内存利用率 浮点型 — 0.1 % 只读 — 

5.2.2 摆轮分流机 

摆轮分流机是通过带转向功能的输送轮实现货物输送和分流的设备。摆轮分流机由摆轮分流机

主体和输送驱动组件、位置驱动组件构成。摆轮分流机主体信息模型见表8，输送驱动组件信息模型

见表4，位置驱动组件物模型见表9。 

表 8 摆轮分流机主体信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 设备名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 出厂日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1006 生产厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1007 产品型号 字符串型 — — — 只读 — 

1008 厂家地址 字符串型 — — — 只读 — 

1009 厂家电话 字符串型 — — — 只读 — 

1010 设计寿命 字符串型 — — — 只读 — 

1011 工艺类型 枚举型 0,1,2 1 — 只读 
0-O 带式，1-独立滚筒式，

2-摩擦式 

1012 输送介质 枚举型 0,1 1 — 只读 0-皮带，1-滚筒 

1013 输送面长度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1014 输送面宽度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1015 轴承厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1016 静态承载 浮点型 — 0.1 kg/m
2
 只读 — 

1017 动态承载 浮点型 — 0.1 kg/m
2
 只读 — 

1018 最小输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 只读 — 

1019 最大输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 只读 — 

1020 默认输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 读写 — 

1021 摆动组数量 整数型 — 1 — 只读 — 

1022 最大摆动角度 浮点型 0～360 1 度 只读 最大摆动角度 

1023 连接状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1024 手自动状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-手动，1-自动 
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表8 摆轮分流机主体信息模型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1025 运行状态 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 读写 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1026 故障状态 整数型 — 1 — 只读 

0-无故障，bit0-内部组

件—设备故障，bit1-自

检失败 

1027 上游联动输入 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无联停，1-联停状态 

1028 本机联动输出 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无联停，1-联停状态 

1029 运行设定 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 只读 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1030 响应设定 布尔型 0,1 1 — 只读 0-失败，1-成功 

1031 掉线组件编号 字符串型 — — — 只读 — 

表 9 位置驱动组件信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 驱动器类型 枚举型 1,2,3 1 — 只读 
1-变频器，2-伺服驱动器，

3-运动控制卡 

1002 驱动器品牌 字符串型 — — — 只读 — 

1003 驱动器型号 字符串型 — — — 只读 — 

1004 电机类型 字符串型 — — — 只读 — 

1005 电机品牌 字符串型 — — — 只读 — 

1006 电机型号 字符串型 — — — 只读 — 

1007 额定电压 浮点型 — 0.1 V 只读 — 

1008 额定电流 浮点型 — 0.1 A 只读 — 

1009 额定功率 浮点型 — 0.1 kW 只读 — 

1010 累计动作次数 整数型 — 1 次 只读 — 

1011 累计报警次数 整数型 — 1 次 只读 — 

1012 累计故障时长 整数型 — 1 秒 只读 — 

1013 加速时间 浮点型 — 1 秒 读写 — 

1014 减速时间 浮点型 — 1 秒 读写 — 

1015 位置数量 整数型 — 1 — 只读 — 

1016 连接状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1017 位置状态 整数型 0～100 1 % 只读 
0-复位，其他值-对应总行

程的百分比 

1018 实时电流 浮点型 — 0.1 A 只读 — 

1019 驱动器件温度 浮点型 — 0.1 ℃ 只读 — 

1020 故障状态 整数型 — 1 — 只读 

0-无故障，bit0-过流，

bit1-过压，bit2-欠压，

bit3-过热，bit4-缺相，

bit5-编码器错误，bit6-

驱动器内部故障，bit7-定

位故障 

1021 位置设定 整数型 0～100 1 % 只读 
0-复位，其他值-对应总行

程的百分比 

1022 响应设定 枚举型 -1,0,1 1 — 只读 
-1-无法响应，0-失败，1-

成功 
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5.2.3 动态称 

 

动态称是与输送设备一同完成货物输送并同时完成货物称重的设备。动态称由动态称主体和输

送驱动组件、I/O组件、计算机组件、称重组件、体积测量组件构成。动态称主体信息模型应见表10，

称重组件信息模型见表11，体积测量组件信息模型见表12，输送驱动组件信息模型见表4，I/O组件

信息模型见表5，计算机组件信息模型见表7。 

表 10 动态称主体信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 设备名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 出厂日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1006 生产厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1007 产品型号 字符串型 — — — 只读 — 

1008 厂家地址 字符串型 — — — 只读 — 

1009 厂家电话 字符串型 — — — 只读 — 

1010 设计寿命 字符串型 — — — 只读 — 

1011 工艺类型 枚举型 1,2 1 — 只读 1-单称，2-双称 

1012 输送介质 枚举型 0,1 1 — 只读 0-皮带，1-滚筒 

1013 输送面长度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1014 输送面宽度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1015 轴承厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1016 静态承载 浮点型 — 0.1 kg/m
2
 只读 — 

1017 动态承载 浮点型 — 0.1 kg/m
2
 只读 — 

1018 最小输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 只读 — 

1019 最大输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 只读 — 

1020 默认输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 读写 — 

1021 连接状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1022 手自动状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-手动，1-自动 

1023 运行状态 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 只读 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1024 堵包状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无堵包，1-堵包 

1025 故障状态 整数型 — 1 — 只读 

0-无故障，bit0-内部组件

—设备故障，bit1-未找到

零点，bit2-传感器信号异

常，bit3-自动清零失败 

1026 上游联动输入 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无联停，1-联停状态 

1027 本机联动输出 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无联停，1-联停状态 

1028 运行设定 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 只读 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1029 响应设定 布尔型 0,1 1 — 只读 0-失败，1-成功 

1030 掉线组件编号 字符串型 — — — 只读 — 

1031 异常情况 枚举型 1,2,3,4 1 — 只读 
1-堵包，2-票件间距过小，

3-票件超重，4-票件超轻 
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表 11 称重组件信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围  步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 器件品牌 字符串型 —  — — 只读 — 

1002 器件型号 字符串型 —  — — 只读 — 

1003 称重方式 枚举型 1,2  1 — 只读 
1-动态称重，

2-静态称重 

1004 最大量程 浮点型 —  0.1 g 只读 — 

1005 最小量程 浮点型 —  0.1 g 只读 — 

1006 称重精度 浮点型 —  0.1 g 只读 — 

1007 最大采样频率 整数型 —  1 Hz 只读 — 

1008 采样时间 整数型 —  1 ms 只读 — 

1009 故障状态 枚举型 0,1  1 — 只读 
0-无故障，1-传

感器硬件故障 

1010 工作状态 布尔型 0,1  1 — 只读 
0-清零，1-有负

重 

表 12 体积测量组件信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 器件品牌 字符串型 — — — 只读 — 

1002 器件型号 字符串型 — — — 只读 — 

1003 器件类别 枚举型 — 1 — 只读 1-线扫相机，2-深度相机 

1004 最大量程 浮点型 — 0.1 mm 只读 — 

1005 最小量程 浮点型 — 0.1 mm 只读 — 

1006 测量精度 浮点型 — 0.1 mm 只读 — 

1007 激光等级 字符串型 — — — 只读 — 

1008 最大测量速度 浮点型 — 0.1 m/s 只读 — 

1009 最小上件间距 整数型 — 1 mm 读写 — 

1010 故障状态 枚举型 0,1 1 — 只读 
0-无故障，1-传感器硬件故

障 

1011 工作状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-空闲，1-测量中 

5.2.4 视觉扫码器 

 

视觉扫码器是通过工业相机采集图像并识别其中一维码、二维码的设备。视觉扫码器由视觉扫

码器主体和显示器组件、输送驱动组件、I/O组件、视觉成像组件、计算机组件构成。视觉扫码器主

体信息模型见表13，显示器组件信息模型见表14，输送驱动组件信息模型见表4，I/O组件信息模型

见表5，视觉成像组件信息模型见表6，计算机组件信息模型见表7。 

表 13 视觉扫码器主体信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 设备名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 出厂日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1006 生产厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1007 产品型号 字符串型 — — — 只读 — 

1008 厂家地址 字符串型 — — — 只读 — 

1009 厂家电话 字符串型 — — — 只读 — 

1010 设计寿命 字符串型 — — — 只读 — 

1011 工艺类型 整数型 — 1 — 只读 0-单面扫，1-多面扫 

1012 工业相机数量 整数型 — — — 只读 — 
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表 13 视觉扫码器主体信息模型（续） 

1013 单次处理时间 整数型 — 1 ms 只读 — 

1014 存图方式 枚举型 0,1,2 1 — 读写 0-本地，1-远程，2-混合 

1015 本地存图目录 字符串型 — — — 只读 — 

1016 远程存图目录 字符串型 — — — 只读 — 

1017 累计故障次数 整数型 — 1 次 只读 — 

1018 累计成像次数 整数型 — 1 次 只读 — 

1019 累计运行时间 整数型 — 1 秒 只读 — 

1020 连接状态 枚举型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1021 运行状态 枚举型 0,1 1 — 只读 0-停机，1-运行 

1022 故障状态 整数型 — 1 — 只读 

0-无故障，bit0-内部组件—

设备故障，bit1-应用软件初

始化失败，bit2-应用软件故

障，bit3-光源故障，bit4-速

度传感器信号缺失，bit5-触

发信号缺失，bit6-扫描设备

识读率过低，bit7-远程存图

失败，bit8-本地存图失败 

1023 启停设定 枚举型 0,1 1 — 只读 0-停机，1-启动 

1024 响应返回值 枚举型 -1,0,1 1 — 只读 -1-无响应，0-失败，1-成功 

1025 掉线组件编号 字符串型 — — — 只读 — 

表 14 显示器组件信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 设备名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 显示器品牌 字符串型 — — — 只读 — 

1006 显示器型号 字符串型 — — — 只读 — 

1007 显示器尺寸 整数型 — 1 英寸 只读 — 

1008 显示器类型 布尔型 0,1 1 — 只读 
0-触摸屏显示器，1-其他

显示器 

1009 额定电压 浮点型 — 0.1 V 只读 — 

1010 额定电流 浮点型 — 0.1 A 只读 — 

1011 额定功率 浮点型 — 0.1 kW 只读 — 

 

5.2.5 RFID扫码器 

RFID扫码器是通过射频信号识别目标对象并获取相关数据信息的设备。RFID扫码器由RFID扫码

器主体和输送驱动组件、I/O组件、计算机组件构成。RFID扫码器主体信息模型见表15，输送驱动组

件信息模型见表4，I/O组件信息模型见表5，计算机组件信息模型见表7。 

表 15 RFID扫码器主体信息型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 设备名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

 



T/SZAS 64—2022 

 14 

表 15 RFID扫码器主体信息型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1004 出厂日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1006 生产厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1007 产品型号 字符串型 — — — 只读 — 

1008 厂家地址 字符串型 — — — 只读 — 

1009 厂家电话 字符串型 — — — 只读 — 

1010 设计寿命 字符串型 — — — 只读 — 

1011 工艺类型 枚举型 0,1 1 — 只读 0-单面扫，1-多面扫 

1012 单次处理时间 整数型 — 1 ms 只读 — 

1013 通道宽度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1014 通道高度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1015 射频功率 整数型 — 1 dB 只读 — 

1016 累计故障次数 整数型 — 1 次 只读 — 

1017 累计扫码次数 整数型 — 1 次 只读 — 

1018 累计运行时间 整数型 — 1 秒 只读 — 

1019 连接状态 枚举型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1020 运行状态 枚举型 0,1 1 — 只读 0-停机，1-运行 

1021 故障状态 整数型 — 1 — 只读 

0-无故障，bit0-内部组

件—设备故障，bit1-应

用软件初始化失败，

bit2-应用软件故障，

bit3-触发信号缺失，

bit4-读写天线故障 

1022 启停设定 枚举型 0,1 1 — 只读 0-停机，1-启动 

1023 响应返回值 枚举型 -1,0,1 1 — 只读 
-1-无响应，0-失败，1-成

功 

 

5.2.6 通道式安检机 

通道式安检机是具备货物输送和X光成像的设备。通道式安检机由通道式安检机主体和输送驱动

组件、I/O组件、视觉成像组件、计算机组件构成。通道式安检机主体信息模型见表16，输送驱动组

件信息模型见表4，I/O组件信息模型见表5，视觉成像组件信息模型见表6，计算机组件信息模型见

表7。 

表 16 通道式安检机主体信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 设备名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 出厂日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1006 生产厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1007 产品型号 字符串型 — — — 只读 — 

1008 厂家地址 字符串型 — — — 只读 — 

1009 厂家电话 字符串型 — — — 只读 — 

1010 许可证截止日期 字符串型 — — — 只读 — 

1011 许可证号 字符串型 — — — 只读 — 

1012 额定电压 浮点型 — 0.1 V 只读 — 

1013 额定电流 浮点型 — 0.1 A 只读 — 

1014 额定功率 浮点型 — 0.1 kW 只读 — 

1015 通道高度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1016 通道宽度 整数型 — 1 mm 只读 — 
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表 16 通道式安检机主体信息模型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1017 X 射线产生方式 枚举型 0,1,2 — — 只读 
0-轫致辐射，1-电子俘

获，2-内转换 

1018 射线束方向 枚举型 0,1,2 1 — 只读 0-顶照，1-底照，2-侧照 

1019 射线束发散角 整数型 0～90 1 Deg 只读 — 

1020 预热时间 整数型 1～20 1 min 只读 — 

1021 工作温度 浮点型 — 1 ℃ 只读 — 

1022 工作湿度 浮点型 — 1 % 只读 — 

1023 
模拟信号采集板

数量 
整数型 — 1 — 只读 — 

1024 数字处理板数量 整数型 — 1 — 只读 — 

1025 像素间距 浮点型 0～2 0.01 mm 只读 
每块模拟信号采集板的

像素间距 

1026 探测器通道数量 整数型 — 1 — 只读 — 

1027 图像生成类别 字符串型 — — — 只读 — 

1028 图像宽度 整数型 0～2000 1 pix 只读 X 图像的像素宽度 

1029 图像高度 整数型 0～2000 1 pix 只读 X 图像的像素高度 

1030 线分辨力 浮点型 0～1 0.001 mm 只读 对金属线的分辨力 

1031 穿透分辨力 浮点型 — 0.001 mm 只读 — 

1032 水平空间分辨率 浮点型 0～1.5 0.001 mm 只读 
水平方向对空间的分辨

能力 

1033 垂直空间分辨率 浮点型 0～1.5 0.001 mm 只读 
垂直方向对空间的分辨

能力 

1034 穿透力 浮点型 40～50 1 mm 只读 钢板的最大穿透厚度 

1035 累计运行时间 整数型 — 1 s 只读 — 

1036 累计成像次数 整数型 — 1 s 只读 — 

1037 连接状态 布尔型 0～1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1038 出束状态 枚举型 0～1 1 — 读写 0-出束，1-停束 

1039 管电压设定 整数型 100～160 1 kv 读写 管电压设定 

1040 管电流设定 浮点型 0～3 0.01 mA 读写 管电流设定 

1041 实时管电压 整数型 100～160 1 kv 只读 实时管电压 

1042 实时管电流 浮点型 0～3 0.01 mA 只读 实时管电流 

1043 手自动反馈 布尔型 0,1 1 — 只读 0-本地模式，1-远程模式 

1044 运行状态 枚举型 

0,1,2, 

3,4,5 
1 — 读写 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1045 输送档位 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5,6 
1 — 读写 

0-0.2m—s，1-0.6m—s，

2-0.8m—s，3-1.0m—s，

4-1.2m—s，5-1.5m—s， 

6-2.0m—s 

1046 堵包状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无堵包，1-堵包 

1047 实时输送速度 浮点型 — 0.1 m—s 只读 实时输送速度 

1048 故障状态 整数型 — 1 — 只读 

0-无故障，bit0-内部组

件—设备故障，bit1-主

控制器离线，bit2-外罩

移位，bit3-数据采集系

统故障 

1049 上游联动输入 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无联停，1-联停状态 

1050 本机联动输出 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无联停，1-联停状态 

1051 掉线组件编号 字符串型 — — — 只读 — 
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表16 通道式安检机主体信息模型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1052 X 光源温度 字符串型 — — — 只读 — 

1053 异常情况 枚举型 1,2 1 — 只读 1-堵包，2-票件间距过小 

 

5.2.7 格口滑槽 

滑槽连接分拣小车和格口，协助快件从主分拣线分配至指定的格口。 

表 17 格口滑槽信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 工艺类型 枚举型 0,1,2 1 — 只读 
0-直线滑槽，1-90°转弯

滑槽，2-螺旋滑槽 

1002 滑槽宽度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1003 滑槽长度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1004 滑槽坡度 浮点型 — 1 度 只读 — 

1005 格口高度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1006 满格状态 布尔型 0,1 — — 只读 0-未满，1-满格 

1007 锁格状态 布尔型 0,1 1 — 读写 0-未锁，1-锁定 

1008 故障状态 整数型 — 1 — 只读 

0-无故障，bit0-内部组件—

设备故障，bit1-票件总重量

超最大允许值，bit2-票件总

体积超最大允许值，bit3-票

件总数量超最大允许值，

bit4-包满检测功能异常， 

bit5-缓存检测功能异常， 

bit6-关门检测功能异常， 

bit7-格口按键功能异常， 

bit8-格口显示屏通信异常， 

bit9-格口无可用打印机 

 

5.2.8 通用输送机 

通用输送机是实现物体移动的设备。通用输送机由通用输送机主体和输送驱动组件构成。通用

输送机主体物模型信息模型见表18，输送驱动组件物模型信息模型见表4。 

表 18 通用输送机主体信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 设备名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 出厂日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1006 生产厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1007 产品型号 字符串型 — — — 只读 — 

1008 厂家地址 字符串型 — — — 只读 — 

1009 厂家电话 字符串型 — — — 只读 — 

1010 设计寿命 字符串型 — — — 只读 — 

1011 工艺类型 枚举型 0,1 1 — 只读 0-直线输送，1-转弯输送 

1012 输送介质 枚举型 0,1,2 1 — 只读 0-皮带，1-滚筒，2-链板 

1013 输送面长度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1014 输送面宽度 整数型 — 1 mm 只读 — 
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表 18 通用输送机主体信息模型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1015 轴承厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1016 静态承载 浮点型 — 0.1 kg/m
2 

只读 — 

1017 动态承载 浮点型 — 0.1 kg/m
2
 只读 — 

1018 最小输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 只读 — 

1019 最大输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 只读 — 

1020 默认输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 读写 — 

1021 连接状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1022 手自动状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-手动，1-自动 

1023 运行状态 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 只读 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1024 堵包状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无堵包，1-堵包 

1025 故障状态 整数型 — 1 — 只读 
0-无故障，bit0-内部组件

—设备故障 

1026 上游联动输入 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无联停，1-联停状态 

1027 本机联动输出 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无联停，1-联停状态 

1028 运行设定 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 只读 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1029 响应设定 布尔型 0,1 1 — 只读 0-失败，1-成功 

 

5.2.9 伸缩带式输送机 

伸缩带式输送机是可伸缩或变幅的带式输送机设备。伸缩带式输送机由伸缩带式输送机主体和

输送驱动组件构成。伸缩带式输送机主体信息模型见表19，输送驱动组件信息模型见表4。 

表 19 伸缩带式输送机主体信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 设备名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 出厂日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1006 生产厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1007 产品型号 字符串型 — — — 只读 — 

1008 厂家地址 字符串型 — — — 只读 — 

1009 厂家电话 字符串型 — — — 只读 — 

1010 设计寿命 字符串型 — — — 只读 — 

1011 工艺类型 枚举型 0,1 1 — 只读 0-直线输送，1-转弯输送 

1012 输送介质 枚举型 0,1 1  只读 0-皮带，1-滚筒 

1013 输送面长度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1014 输送面宽度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1015 轴承厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1016 静态承载 浮点型 — 0.1 kg/m
2
 只读 — 

1017 动态承载 浮点型 — 0.1 kg/m
2
 只读 — 

1018 伸缩节数 整数型 — 1 — 只读 — 

1019 最短输送长度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1020 最长输送长度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1021 最小输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 只读 — 

1022 最大输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 只读 — 
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表 19 伸缩带式输送机主体信息模型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1023 默认输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 读写 — 

1024 默认伸缩速度 浮点型 — 0.1 m/s 读写 — 

1025 高档输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 读写 — 

1026 低档输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 读写 — 

1027 连接状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1028 手自动状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-手动，1-自动 

1029 运行状态 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 只读 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1030 挡位状态 枚举型 0,1 1 — 只读 0-低档，1-高档 

1031 装卸模式 枚举型 0,1 1 — 只读 0-卸车，1-装车 

1032 故障状态 整数型 — 1 — 只读 

0-正常，bit0-内部组件

—设备故障，bit1-液压

站故障，bit2-伸缩超限 

1033 上游联动输入 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无联停，1-联停状态 

1034 运行设定 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 只读 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1035 挡位设定 枚举型 0,1 1 — 只读 0-低档，1-高档 

1036 响应设定 布尔型 0,1 1 — 只读 0-失败，1-成功 

1037 掉线组件编号 字符串型 — — — 只读 — 

1038 异常情况 枚举型 0,1 — — 只读 0-正常,1-防撞监测告警 

 

5.2.10 翻转皮带机 

翻转皮带机是带有翻转机构的带式输送机设备。翻转皮带机由翻转皮带机主体和输送驱动组件

构成。翻转皮带机主体信息模型见表20，输送驱动组件信息模型见表4。 

表 20 翻转皮带机主体信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 设备名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 出厂日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1006 生产厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1007 产品型号 字符串型 — — — 只读 — 

1008 厂家地址 字符串型 — — — 只读 — 

1009 厂家电话 字符串型 — — — 只读 — 

1010 设计寿命 字符串型 — — — 只读 — 

1011 工艺类型 枚举型 0,1 1 — 只读 0-直线输送，1-转弯输送 

1012 输送介质 枚举型 0,1 1 — 只读 0-皮带，1-滚筒 

1013 输送面长度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1014 输送面宽度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1015 轴承厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1016 静态承载 浮点型 — 0.1 kg/m
2
 只读 — 

1017 动态承载 浮点型 — 0.1 kg/m
2
 只读 — 

1018 最小输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 只读 — 

1019 最大输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 只读 — 

1020 默认输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 读写 — 

1021 连接状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1022 手自动状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-手动，1-自动 
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表 20 翻转皮带机主体信息模型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1023 运行状态 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 只读 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1024 翻转状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-复位；1-翻起 

1025 堵包状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无堵包，1-堵包 

1026 故障状态 整数型 — 1 — 只读 

0-无故障，bit0-内部组

件—设备故障，bit1-位

置监测故障 

1027 上游联动输入 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无联停，1-联停状态 

1028 本机联动输出 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无联停，1-联停状态 

1029 运行设定 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 只读 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1030 响应设定 布尔型 0,1 1 — 只读 0-失败，1-成功 

1031 翻转设定 布尔型 0,1 1 — 只读 0-复位，1-翻起 

1032 掉线组件编号 字符串型 — — — 只读 — 

1033 异常情况 枚举型 0,1 — — 只读 0-正常,1-堵包 

 

5.2.11 摆臂分流器 

摆臂分流器是具有摆动和导流功能的设备。摆臂分流器由摆臂分流器主体和输送驱动组件、位

置驱动组件构成。摆臂分流器主体信息模型见表21，输送驱动组件信息模型见表4，位置驱动组件信

息模型见表9。 

表 21 摆臂分流器主体信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 设备名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 出厂日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1006 生产厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1007 产品型号 字符串型 — — — 只读 — 

1008 厂家地址 字符串型 — — — 只读 — 

1009 厂家电话 字符串型 — — — 只读 — 

1010 设计寿命 字符串型 — — — 只读 — 

1011 工艺类型 枚举型 0,1 1 — 只读 0-直线输送，1-转弯输送 

1012 输送介质 枚举型 0,1 1 — 只读 0-皮带，1-滚筒 

1013 输送面长度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1014 输送面宽度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1015 轴承厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1016 静态承载 浮点型 — 0.1 kg—m
2
 只读 — 

1017 动态承载 浮点型 — 0.1 kg—m
2
 只读 — 

1018 分流角度 浮点型 — 0.1 kg—m
2
 只读 — 

1019 最小输送速度 浮点型 — 0.1 m—s 只读 — 

1020 最大输送速度 浮点型 — 0.1 m—s 只读 — 

1021 默认输送速度 浮点型 — 0.1 m—s 读写 — 

1022 连接状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1023 手自动状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-手动，1-自动 
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表 21 摆臂分流器主体信息模型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1024 运行状态 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 只读 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1025 摆出状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-复位，1-摆出 

1026 故障状态 整数型 — 1 — 只读 

0-无故障，bit0-内部组

件—设备故障，bit1-位

置监测故障 

直线自动分拣系统通用组件信息模型 

直线自动分拣系统通用组件包含计算机组件、显示器组件和交换机组件。计算机组件信息模型

见表7，显示器组件信息模型见表14，交换机组件信息模型见表22。 

表 22 交换机组件信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 设备名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 器件品牌 字符串型 — — — 只读 — 

1006 器件型号 字符串型 — — — 只读 — 

1007 额定电压 浮点型 — 0.1 V 只读 — 

1008 额定功率 浮点型 — 0.1 kW 只读 — 

1009 百兆网口数量 整数型 — 1 个 只读 — 

1010 千兆网口数量 整数型 — 1 个 只读 — 

1011 光口数量 整数型 — 1 个 只读 — 

1012 网口接入清单 字符串型 — — — 只读 — 

1013 配置文件 字符串型 — — — 只读 — 

1014 累计运行时长 整数型 — 1 秒 只读 — 

1015 CPU 使用率 浮点型 — 0.1 % 只读 — 

1016 CPU 温度 浮点型 — 0.1 ℃ 只读 — 

1017 内存利用率 浮点型 — 0.1 % 只读 — 

6 环形交叉带自动分拣系统信息模型 

环形交叉带自动分拣总控系统信息模型 

环形交叉带自动分拣总控系统信息模型见表23。 

表 23 环形交叉带自动分拣总控系统信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 系统名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 出厂日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1006 系统集成商 枚举型 0,1 — — 只读 
0-环形交叉带，1-直线交叉

带 

1007 系统版本 枚举型 0,1 — — 只读 0-大件，1-小件 

1008 厂家地址 字符串型 — — — 只读 — 

1009 厂家电话 字符串型 — — — 只读 — 

1010 工艺类型 枚举型 — 1 — 只读 — 

1011 上件类型 枚举型 — 1 — 只读 — 

1012 上件最大长度 整数型 — 1 mm 只读 — 
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表23 环形交叉带自动分拣总控系统信息模型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1013 上件最小长度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1014 上件最大宽度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1015 上件最小宽度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1016 上件最大高度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1017 上件最小高度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1018 上件最大重量 整数型 — 1 g 只读 — 

1019 上件最小重量 整数型 — 1 g 只读 — 

1020 额定产能 整数型 — 1 件/小时 只读 — 

1021 回流报警阈值 浮点型 — 0.1 % 读写 — 

1022 累计处理量 整数型 — — 件 只读 — 

1023 累计故障时长 整数型 — 1 s 只读 — 

1024 累计运行时长 整数型 — 1 s 只读 — 

1025 累计能耗 整数型 — 0.1 KW 只读 — 

1026 连接状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1027 运行模式 布尔型 0,1 1 — 读写 0-自动模式，1-远程模式 

1028 运行状态 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 只读 

0-停机，1-运行，2-休眠，3-

禁用，4-急停，5-暂停 

1029 故障状态 整数型 — — — 读写 

0-无故障，bit0-内部组件—

设备故障-bit1，WCS 连接故

障，bit2-动力电断开 

1030 运行设定 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 读写 

0-停机，1-运行，2-休眠，3-

禁用，4-急停，5-暂停 

1032 响应设定 布尔型 0,1 1 — 读写 0-失败，1-成功 

1033 掉线组件编号 字符串型 — — — 只读 — 

1034 手动模式设备编号 字符串型 — — — 只读 — 

1035 急停按钮编号 字符串型 — — — 只读 — 

环形交叉带自动分拣系统设备信息模型 

6.2.1 交叉带式主线 

交叉带式主线是通过带式小车实现物品分拣的设备。交叉带式主线由交叉带式分拣机主体和交

叉带小车组件、输送驱动组件、I/O组件、视觉成像组件、计算机组件、显示器组件、交换机组件、

格口组件构成。交叉带式主线信息模型见表24，交叉带小车组件信息模型见表25，输送驱动组件信

息模型见表4，I/O组件信息模型见表5，视觉成像组件信息模型见表6，计算机组件信息模型见表7，

显示器组件信息模型见表14，交换机组件信息模型见表22，格口组件信息模型见表17。 

表 24 交叉带式主线信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 设备名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 出厂日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1006 生产厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1007 产品型号 字符串型 — — — 只读 — 

1008 厂家地址 字符串型 — — — 只读 — 

1009 厂家电话 字符串型 — — — 只读 — 

1010 设计寿命 字符串型 — — — 只读 — 

1011 工艺类型 枚举型 0,1 1 — 只读 0-直线型，1-环形 

1012 环线长度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1013 格口数量 整数型 — 1 个 只读 — 
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表24 交叉带式主线信息模型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1013 格口数量 整数型 — 1 个 只读 — 

1014 小车数量 整数型 — 1 个 只读 — 

1015 层数 整数型 — 1 层 只读 — 

1016 打包方式 枚举型 0,1 — — 只读 0-人工打包，1-自动打包 

1017 高档输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 读写 — 

1018 中档输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 读写 — 

1019 低档输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 读写 — 

1020 额定产能 整数型 — 1 件/小时 只读 — 

1021 实时产能 整数型 — 1 件/小时 只读 — 

1022 落件方式 枚举型 — 1 — 读写 — 

1023 连接状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1024 手自动状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-手动，1-自动 

1025 运行状态 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 读写 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1026 挡位状态 枚举型 1,2,3 1 — 读写 1-低档，2-中档，3-高档 

1027 故障状态 整数型 — 1 — 只读 

0-无故障，bit0-内部组件

—设备故障，bit1-运行速

度异常，bit2-头车定位失

败，bit3-同步信号丢失，

bit4-分拣机启动失败 

1028 运行设定 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 读写 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1029 响应设定 布尔型 0,1 1 — 读写 0-失败，1-成功 

1030 层号 整数型 — 1 层 只读 — 

表 25 交叉带小车组件信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 驱动器类型 枚举型 1,2,3 1 — 只读 
1-变频器，2-伺服驱动器，3-

运动控制卡 

1002 驱动器品牌 字符串型 — — — 只读 — 

1003 驱动器型号 字符串型 — — — 只读 — 

1004 电机类型 字符串型 — — — 只读 — 

1005 电机品牌 字符串型 — — — 只读 — 

1006 电机型号 字符串型 — — — 只读 — 

1007 额定电压 浮点型 — 0.1 V 只读 — 

1008 额定电流 浮点型 — 0.1 A 只读 — 

1009 额定功率 浮点型 — 0.1 kw 只读 — 

1010 输送面长度 浮点型 — 0.1 cm 只读 — 

1011 输送面宽度 浮点型 — 0.1 cm 只读 — 

1012 小车间距 浮点型 — 0.1 cm 只读 — 

1013 静态承载能力 浮点型 — 0.1 kg 只读 — 

1014 动态承载能力 浮点型 — 0.1 kg 只读 — 

1015 上件速度 浮点型 — 0.1 mm/s 读写 — 

1016 上件加速度 浮点型 — 0.1 mm/s
2
 读写 — 

1017 上件运行时间 浮点型 — 0.1 ms 读写 — 

1018 上件运行距离 浮点型 — 0.1 mm 读写 — 

1019 居中速度 浮点型 — 0.1 mm/s 读写 — 

1020 居中加速度 浮点型 — 0.1 mm/s
2
 读写 — 

1021 居中运行距离 浮点型 — 0.1 mm 读写 — 

1022 抛件速度 浮点型 — 0.1 mm/s 读写 — 

1023 抛件加速度 浮点型 — 0.1 mm/s
2
 读写 — 
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表25 交叉带小车组件信息模型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1024 抛件时间 浮点型 — 0.1 ms 读写 — 

1025 拋件运行距离 浮点型 — 0.1 mm 读写 — 

1026 运行模式 布尔型 0,1 1 — 读写 0-速度模式，1-位置模式 

1027 累计动作次数 整数型 — 1 次 只读 — 

1028 累计接件次数 整数型 — 1 次 只读 — 

1029 累计抛件次数 整数型 — 1 次 只读 — 

1030 累计拋件量 整数型 — 1 件 只读 — 

1031 连接状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1032 锁定状态 布尔型 0,1 1 — 读写 0-未锁车，1-锁车 

1033 载荷状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-空车，1-满车 

1034 驱动器件温度 浮点型 — 0.1 ℃ 只读 — 

1035 故障状态 整数型 — — — 只读 

0-无故障，bit0-电机线未

接，bit1-过流，bit2-霍尔

错误，bit3-过压，bit4-欠

压，bit5-堵转 

1036 响应设定 枚举型 -1,0,1 1 — 只读 
-1-无法响应，0-失败，1-成

功 

1037 实时电流 浮点型 — 0.1 A 只读 — 

1038 居中时间 浮点型 — 0.1 ms 读写 — 

6.2.2 供件台 

供件台是在高速分拣机多个供件装置之间自动协调，将货物送到分拣机相应位置的设备。供件

台由供件台主体、输送驱动组件、I/O组件、计算机组件构成。供件台主体信息模型见表26，输送驱

动组件信息模型见表4，I/O组件信息模型见表5，计算机组件信息模型见表7。 

表 26 供件台主体信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 设备名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 出厂日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1006 生产厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1007 产品型号 字符串型 — — — 只读 — 

1008 厂家地址 字符串型 — — — 只读 — 

1009 厂家电话 字符串型 — — — 只读 — 

1010 设计寿命 字符串型 — — — 只读 — 

1011 工艺类型 枚举型 0,1 1 — 只读 0-手动上件，1-自动上件 

1012 输送介质 枚举型 0,1 1 — 只读 0-皮带，1-滚筒 

1013 输送面总长度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1014 输送面宽度 整数型 — 1 mm 只读 — 

1015 轴承厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1016 静态承载 浮点型 — 0.1 kg/m
2
 只读 — 

1017 动态承载 浮点型 — 0.1 kg/m
2
 只读 — 

1018 最小输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 只读 — 

1019 最大输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 只读 — 

1020 默认输送速度 浮点型 — 0.1 m/s 读写 — 

1021 输送分段数量 整数型 — 1 — 只读 — 

1022 连接状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1023 手自动反馈 布尔型 0,1 1 — 只读 0-本地模式，1-远程模式 
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表26 供件台主体信息模型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1024 运行状态 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 读写 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1025 卡件状态 枚举型 0,1 1 — 只读 0-无卡件，1-有卡件 

1026 故障状态 整数型 — 1 — 只读 

0-无故障，bit0-组件—设

备故障，bit1-尺寸测量故

障，bit2-同步信号丢失 

1027 上游联动输入 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无联停，1-联停状态 

1028 本机联动输出 布尔型 0,1 1 — 只读 0-无联停，1-联停状态 

1029 运行设定 枚举型 
0,1,2, 

3,4,5 
1 — 读写 

0-停机，1-运行，2-休眠，

3-禁用，4-急停，5-暂停 

1030 响应设定 布尔型 0,1 1 — 读写 0-失败；1-成功 

1031 掉线组件编号 字符串型 — — — 只读 — 

1032 异常情况 枚举型 
1,2,3, 

4,5,6,7 
1 — 只读 

1-堵包，2-票件间距过小，

3-票件超重，4-票件超轻，

5-票件超高，6-票件超宽，

7-票件超长 

6.2.3 视觉扫码器 

视觉扫码器信息模型见5.2.4。 

6.2.4 灰度仪 

灰度仪是通过工业相机采集灰度图像，实现货物位置、坐标、装载状态监测的智能检测设备。

灰度仪由灰度仪主体和输送驱动组件、I/O组件、视觉成像组件、计算机组件构成。灰度仪信息模型

见表27。 

表 27 灰度仪主体信息模型 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1001 物资编码 字符串型 — — — 只读 — 

1002 设备名称 字符串型 — — — 只读 — 

1003 安装位置 字符串型 — — — 只读 — 

1004 出厂日期 字符串型 — — — 只读 — 

1005 投产日期 字符串型 — — — 只读 — 

1006 生产厂家 字符串型 — — — 只读 — 

1007 产品型号 字符串型 — — — 只读 — 

1008 厂家地址 字符串型 — — — 只读 — 

1009 厂家电话 字符串型 — — — 只读 — 

1010 设计寿命 字符串型 — — — 只读 — 

1011 工业相机数量 整数型 — — — 只读 — 

1012 单次处理时间 整数型 — 1 ms 只读 — 

1013 存图方式 枚举型 0,1,2 1 — 读写 0-本地，1-远程，2-本地，远程 

1014 本地存图目录 字符串型 — — — 只读 — 

1015 远程存图目录 字符串型 — — — 只读 — 

1016 累计故障次数 整数型 — 1 — 只读 — 

1017 累计成像次数 整数型 — 1 — 只读 — 

1018 累计运行时间 整数型 — 1 h 只读 — 

1019 连接状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-离线，1-在线 

1020 运行状态 布尔型 0,1 1 — 只读 0-关机，1-开机 
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表27 灰度仪主体信息模型（续） 

编号 名称 数据类型 取值范围 步长 单位 读写类型 取值描述 

1021 故障状态 整数型 — — — 只读 

0-无故障，bit0-内部组件设备

故障，bit1-应用软件初始化失

败，bit2-应用软件故障，bit3-

光源故障，bit4-触发信号缺失，

bit5-检测功能失效，bit6-远程

存图失败，bit7-本地存图失败 

1022 启停设定 枚举型 0,1 1 — 只读 0-停机，1-启动 

1023 响应返回值 枚举型 -1,0,1 1 — 只读 -1-无响应，0-失败，1-成功 

1024 掉线组件编号 字符串型 — — — 只读 — 

6.2.5 通用输送机 

通用输送机是实现物体移动的设备。通用输送机由通用输送机主体和输送驱动组件构成。通用

输送机主体物模型信息模型见表18，输送驱动组件物模型信息模型见表4。 

 

6.2.6 伸缩带式输送机 

伸缩带式输送机是可伸缩或变幅的带式输送机设备。伸缩带式输送机由伸缩带式输送机主体和

输送驱动组件构成。伸缩带式输送机主体信息模型见表19，输送驱动组件信息模型见表4。 

6.2.7 翻转皮带机 

翻转皮带机是带有翻转机构的带式输送机设备。翻转皮带机由翻转皮带机主体和输送驱动组件

构成。翻转皮带机主体信息模型见表20，输送驱动组件信息模型见表4。 

6.2.8 摆轮分流机 

摆轮分流机是通过带转向功能的输送轮实现货物输送和分流的设备。摆轮分流机由摆轮分流机

主体和输送驱动组件、位置驱动组件构成。摆轮分流机主体信息模型见表8，输送驱动组件信息模型

见表4，位置驱动组件物模型见表9。 

环形交叉带自动分拣系统通用组件信息模型 

环形交叉带自动分拣系统通用组件包含计算机组件、显示器组件和交换机组件。计算机组件信

息模型见表7，显示器组件信息模型见表14，交换机组件信息模型见表22。 
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附 录 A  

（规范性） 

信息模型类型索引号 

 

类别 类别序号 

输送驱动组件 1 

位置驱动组件 2 

I/O 组件 3 

视觉成像组件 4 

体积测量组件 5 

称重组件 6 

交叉带小车组件 7 

计算机组件 8 

显示器组件 9 

交换机组件 10 

格口滑槽组件 11 

通用输送设备 100 

伸缩带式输送机 101 

翻转皮带机 102 

摆轮分流机 103 

单件分离设备 104 

供件台设备 105 

摆臂分流器 106 

交叉带式主线 107 

动态称设备 108 

视觉扫码设备 109 

RFID 设备 110 

通道式安检机设备 111 

灰度仪设备 112 

直线自动分拣系统 200 

环形交叉带自动分拣系统 201 

输送线系统 202 
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